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For anvandare!

Steg | Atgard

1 Med denna installationsanvisning kan man snabbt och enkelt
installera och ta CDA3000 i drift.

2 | Du kan helt enkelt félja “Steg for steg” enligt tabelierna
kapitel 2/3/4.

Upplev "Koppla in - kér* med CDA3000.

Nu kan du satta igang!

Pictogram

f%% Varning! Felaktigt handhavande kan leda till skador eller
ﬁ felaktig funktion hos driften.
)

%-% Fara p g a elekirisk spanning! Felaktigt hanhavande kan
"vk medféra personskada.

Fara p g a roterande delar! Driften kan starta automatiskt.

Anmaérkning: Nyttig information

Oversikt 6ver dokumentation

Vagvisare

Innehallsforteckning

1 Sakerhet

2 Apparatinbyggnad

3 Installation

4 Idrifttagning

5 Diagnos/ Atgérd vid stérning

Tilldgg: Tekniska data, Miljsbetingelser
Rad for dimensionering

Om du vill ha ytterligare information om forinstéllda l6sningar for drivsystem och mjukvarufunktioner, da skall du anvanda Anvandarhandboken

CDA3000. Féljande dokumentation kan du bestélla (CD eller som papper). Det gar ocksa att hédmta fran: Homepage www.lust-tec.:

Installationsanvisning CDA3000 Snabb och saker forsta uppstart.

Anvandarhandbok KeyPad Betjdning via KeyPad KP200

Anvéndarhandbok CDA3000 Anpassning av drivsystemet till tilldmpningen

Handbok Kommunikationsmodul CANLust Projektering, installation och idrifttagning av CDA3000 med faltbus
Handbok Kommunikationsmodul CANopen Projektering, installation och idrifttagning av CDA3000 med faltbus

Handbok Kommunikationsmodul PROFIBUS-DP Projektering, installation och idrifttagning av CDA3000 med féltbus
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1 Sdakerhet

1.1 Atgarder for din sikerhet

Omriktardrifter med CDA3000 kan snabbt och sékert tas i drift. Du bér, for din egen sikerhet och fér sakra maskinfunktioner, b6r du absolut beakta
féljande:

Las forst installationsanvisningen!
'ﬂ @ Beakta sdkerhetsanvisningarna!
o

| S

(— ) Med elektriska drivsystem far man alltid rikna med elfara:
é @ Elektriska spanningar > 230 V/460 V:
@ Aven 10 min. efter nétfrankoppling kan fortfarande ha farlig spanning, darfor bér man testa om spanningen ar bortal
® Roterande delar

@ Varma ytor

Era kunskaper:

® For att forhindra person- och apparat- eller maskinskador far endast personer med tillrackliga kunskaper i elteknik arbeta med
apparaten.

® Den kvalificerade personen méste gora sig fortrogen med installationsanvisningen (jamfér IEC364, DIN VDEQ100).

) B

Kénnedom om de nationella féreskrifterna.

AN

@ Beakta fdljande vid installation:

@ Anslutningsbetingelser och tekniska data skall ovillkorligen féljas.

® Normen for elinstallation skall beaktas, t ex ladararea, skyddsledare- och jordanslutning.

@ Att inte berSra elektriska delar och kontakter. (Elektrisk urladdning kan férstéra elkomponenter).

N

|

1.2 Anvandning enligt bestimmelserna

Omriktare &r komponenter, som &r avsedda for inbyggnad i elektriska anldggningar eller maskiner. Idrifttagningen (det vill siga med géllande
normer for driften) och dérmed underférstatt att hela maskinen skall uppfylla maskindirektivet (98/ 37/EC). EN 60204 (maskinsakerhet) skall
beaktas.

c E Frekvensomriktare CDA3000, servodrive CDD3000 och servomotor DSM4 &r konforma med lagspanningsdirektivet DIN EN 50178.
EMC  Om man féljer installationsanvisningen kommer féljande grundnormer att innehailas:

1 EN50081-1 och EN50081-2 (ledningsbundna strningar och storstralning)

1 IEC 1000-4-2 till 5/ EN61000-4-2 till 5 (omriktarmodulens stértalighet)

Om frekvensomriktaren anvénds i sérskilda anvandningsomraden t. ex explosionsfarlig miljd, da skall sérskilda normer (t. ex. EX-miljé EN 50014
“Allménna bestdmmelser” och EN 50018 “Trycktéta kapslingar”) innehéllas.

Reparation far endast géras av auktoriserade serviceverkstéder. Egenméktiga och obefogade ingrepp kan fororsaka egendoms- och
kroppsskada. LUST ansvarar inte harfor.

1.3 Ansvar

Elektriska apparater kan haverera. Den som &r ansvarig for konstruktion eller drift av en maskin eller anlaggning, &r dven ansvarig for att
drifttillstdndet &r sakert, dven vid haveri hos en apparat.

I EN 60204-1/DIN VDE 0113 "Maskinsékerhet” finns det under temat “Elektriska utrustningar for maskiner”, sdkerhetsforeskrifterna vid elektrisk
styrning. Dessa &r till for sékerhet {6r personer och maskiner savéal som att man skall fa funktionalitet hos maskiner eller anlaggningar och skall
déarfoér beaktas.

Funktionen hos en nddatgard maste inte medfdéra att man bryter spanningsmatningen. Fér att forhindra faror kan det vara klokt att 1ata enskilda
drifter fortsétta eller att inleda bestdmda sékerhetsforlopp. Utforandet av nédstopp bdr géras med hansyn till en riskanalys for maskinen eller
anlaggningen, inkluderande den elektriska utrustningen, i enlighet med EN 1050 och enligt EN 954-1 “Maskinsakerhet - tillampliga delar for
styrning” med bestamt urval av kopplingskategori.
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2 Apparatinbyggnad

2.1 Uppmaningar betraffande driften

Du maste forhindra att ...

@ Fuktighet kommer in i apparaten,
e att det finns aggressiva eller |attflyktiga &mnen i omgivningen,
e borrspan, skruvar eller frammande féremal faller in i apparaten,

e att dppningar for kylluft blir igentackta.
Annars kan apparaten skadas.

2.2 Monterings-varianter

Steg | Atgard | Anmarkning
1 l Las pa typskylten vilken montagevariant din omriktarmodul ha1 Montagevariantern skiljer sig betraffande typ av kylning.
Typskylt Montag- och kylningsvariant Ytterligare pa
CDA3...Wx.x | Vaggmontage Sid 3
CDA3...,Cx.x | Cold Plate Sid 4
CDA3....Dx.x | Genomgaende kylkropp Sid 5

Tabell 2.1 Monterings- och kylvarianter

2.3 Vaggmontering
Steg Verkan Beskrivning
1 Rita upp position fér monteringshalen pa monterings- Méttbilder/halavstand anges i tabell 2.2

plattan. For vart och en av monteringsskruvarna gor
du ett hal.

Det &r viktigt att ha god metallisk kontakt.

enligt kapitel 3.

2 Montera omriktarmodulen lodratt pa monteringsplattan. Beakta monteringsavstanden!
Kontakytan maste vara metallisk och utan farg.
3 Montera de andra komponenterna sdsom nétfilter, Natfiltret max. 20 cm under omriktarmodulen.
natdrossel etc pa monteringsplattan.
4 Harifran fortsatter du med den elektriska installationen

Beakta foljande:

e Monteringsplattan méste vara jordad.

L L LSS L, S LSS LSS YIPIIIIIIIT

G

e Luft maste obehindrat kunna strémma genom apparaten.

L R RN

] | DAL

A NN

n n n 0
Fi UM-xxxx

(v 7,

SIS A

Bil2 2.1 Monteringsavstand

e Basta resultatet fér EMC-riktig installation uppnar man med en kromaterad eller férzinkad monteringsplatta. Med
lackerad monteringsplatta maste lackskiktet aviagsnas for att fa god metallisk kontaktyta!
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CDA3...,Wxx|BG1? |BG22)| BG3 |BG4. |BG5 {BGs |BG7 |BGS S S—
Vikt [kg] 24 (35 a4 |65 |72 |20 |3t 60 ‘
B (Bredd) 70 70 120 170 250 300 412
H (Hojd) 245 270 330 375 600 510 g
T (Djup) 195 220 218 325 305 370 H
A 40 40 80 130 215 265 340 c
C 235 260 320 360 555 485
DO 24,8 4,8 @6 @8 B
Skruvar 4 x M4 4 x M4 4 x M5 4 x M8 :
E 0 50 e
E1 (med modul) 35 - P )
F 100 100" il
G > 300 > 400 T
1) Se till att det undertill finns tiliréckligt med plats med hansyn till ansiutningskablars T
béjningsradie.
2) Motsvarar utférande Cold Plate med kylare HS3X xxx
[2]
Tabell 2.2 Mattbilder vaggmontering (matt i mm)
2.4 Cold Plate
Steg Verkan Beskrivning
1 Rita upp position fér monteringshalen pa monterings- Méattbilder/halavstand anges i tabell 2.2
plattan eller kylaren. Foér vart och en av monterings- Det ar viktigt att ha god metallisk kontakt.
skruvarna gor du ett hal.
2 Rengdr kontaktytan och stryk pa ett tunt skikt med Kontakytan maste vara metallisk och utan férg.
varmeledande pasta.
3 Montera omriktarmodulen lodréatt pa monteringsplattan. | Beakta monteringsavstanden! Se tabell 2.4 betréffande kylytans storlek.
Dra at alla skruvarna lika hart.
4 Montera de andra komponenterna sasom nétfilter, Naffiliret max. 20 cm under omriktarmodulen.
nétdrossel etc pa monteringsplattan.
5 Hérifrén fortsétter du med den elektriska installationen
enligt kapitel 3.

Lz PP IE IS
CM-xxxx

Ny
N
N
N

AN
n]

9

Avanarasasan

SOUNNENNNN NS

SsivassRnaes

[SENSN

OSSN RN NN NN

Fi UM-xxxx

vy e N )

Bild 2.2 Monteringsavstand (se tabell 2.3)

D{F fro - i CDA3....Cx.x | BG1 | BG2 BG3 BG4 BG5S
B iAs Vikt [kg] 1,6 2,3 3.2 5,2 6,4
B (Bredd) 70 70 100 150 200
H (Hojd) 215 | 240 300
: T (Djup) 120 | 145 150
c J}{ A 50 85 [ 135 [ 185
; C 205 | 230 200
i C1 - 100
D@ 24,8 @55
n Skruvar 4 x M4 6 x M5
E 0 0
’“ | i > E1 (med modul) 35 5
@l = F 100"
,",: ;ka T Y Se till att det undertill finns tilirackligt med plats med hénsyn
15 o till anslutningskablars béjningsradie.
M

Tabell 2.3 Méttbilder vdggmontering (matt i mm)
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Beakta att:

o Tillrdcklig kylning far man antingen med en tillrackligt stor monteringsplatta (se tabell 2.4) eller med en
monterad kylflans. Kylflansen maste monteras centralt under apparatens varmaste omrade (1).

e Temperatur pa omriktarmodulens baksida far inte 6verskrida 85,0°C. Vid temperatur > 85° C stdnger apparaten
av. Aterinkoppling &r endast méjlig efter nedkylining av apparaten.

|
|
1
|
te__»

e Kontaktytan skall ha en ytjigmnhet = 0,05 mm, maximal porositet hos kontaktytan &r = RZ 6,3 N
Byggstorl. Effekt Omriktarmodul P, R ? Montageplatta (stal Omgivnings-temperatur
[W] [K/W] olackerad) minsta kylyta
BG1 0,375 kW CDA32.003,Cx.x | 25 W 0,05 inga 45°C
0,75 kW CDA32.004,Cx.x | 45 W 0,05 650x100mm = 0,065m? 45°C1), 40°C2)
BG2 1,1 kW CDA32.006,Cx.x | 75 W 0,05 650x460mm =.0,3m? 45°C1), 40°C2)
1,5 kW CDA32.008,Cx.x | 95 W 0,05 650x460mm = 0,3m? 45°C1), 40°C2)
0,75 kW CDA34.003,Cx.x | 45 W 0,05 Ingen 45°C1), 40°C2)
1,5 kW CDA34.005,Cx.x | 80W 0,05 650x460mm = 0,3m? 45°C1), 40°C2)
2,2 kW CDA34.006,Cx:x| 100 W | 0,05
BG3 3,0 kW CDA34.008,Cx.x | 120 W | 0,03
4,0 kW CDA34.010,Cx.x |- 150 W | 0,03 For tillracklig kylning ar det nédvandigt med monterad kylflins
BG4 5,5 kW CDA34.014,Cx.x | 180 W | 0,02 Se tillagg A.3 angaende dimensionering.
7.5 kW CDA34.017,Cx.x | 225 W | 0,02
BG5S 11 kW CDA34.024,Cx.x | 330 W | 0,015
15 kW CDA34.032,Cx.x 400 W | 0,015

1) Vid slutstegsfrekvens 4 kHz
2) Vid slutstegsfrekvens 8 kHz
3) Varmemotstandet mellan aktiv kylyta och kylflans

Tabell 2.4 Erforderlig kylning med Cold Plate

Beakta foljande:

o e Monteringsplattan maste vara jordad.
e Basta resultatet for EMC-riktig installation uppnar man med en kromaterad eller férzinkad monteringsplat-
ta. Med lackerad monteringsplatta maste lackskiktet avldgsnas for att fa god metallisk kontaktyta!
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2.5 Genomgaende kylkropp (Dx.x)

Steg Verkan

Beskrivning

Rita upp position fér monteringshalen p& monterings-
1 plattan eller kylaren. Fér vart och en av monterings-
skruvarna gor du ett hal.

Montera omriktarmodulen lodratt pa monteringsplatta.
Dra at alla skruvarna lika hart.

3 Montera de andra komponenterna sasom néffilter,
nétdrossel etc pd monteringsplattan.

Haérifran fortsétter du med den-elektriska installationen

enligt kapite! 3.

©
Beakta féljande punkter:

e Uppdelning av forlusteffekt:
|BG3 BG4 BG5S BGE

Mattbilder/halavstand anges i tabell 2.6.
Det &r viktigt att ha god metallisk kontakt.

Beakta monteringsavstanden! Se tabell 2.4 betraffande kylytans storlek.

Nétfiltret max. 20 cm under omriktarmodulen.

Forlusteffekt Utsida (3) 70% 75% 80% 85% i 3 Monteringskragen runt
Insida (4) 30% - 25%  20% 5% 3 / sppningen forses med
Kapsling Flanssida (3) | IP54  IP54  IP54  1P20 - T i 7 tétni{lgf
Apparatsida (4)}"IP20 1P20 IP20 IP20 ' (1) Tatning
@ Monteringsplattan maste vara jordad. @ ﬁ;igi:ahk"‘;g?;gEMC rik
Bésta resultatet for EMC-riktig installation uppnar man med en @ (3) Utsida
Kromaterad eI!er ft'nzinkaq monter.i.ngsplatt?. Med I?ckerad mon}e— (4) Insida
ringsplatta méaste lackskiktet avliagsnas for att fa god metallisk
kontaktyta!
L 47 g -
A i Matt for haltagning | BG3 BG4 BG5S BG6
7 O B (Bredd) 70 120 170 250
1 b H (Hajd) 303 303 303 345
g T - — =
7
Caivasaseaias
A
54
17 7 A
Bild 2.3 Monteringsavstand (se tabell 2.6)
CDA3....Dx.x | BG3 BG4 BG5S BG6
Vikt [kg] 4,6 6,7 7.4 20,5
B (Bredd) 120 160 210 250
H (Hojd) 340 411
T (Djup) 138 248
A 90 140 190 264
A1l - 80 100 -
C 320 381
C1 200 411
D& 24,8 24,8 24,8 26,0
Skruvar 8 x M4 10xM4 | 10xM4 | BxM5
E 10 0
E1 (med modul) 10 0
F 100"
G > 300 > 400 ‘ ’ ' '

1) Se till att det undertill finns tillrackligt med plats med hénsyn
till anslutningskablars bdjningsradie.

Tabell 2.6 Mattbilder fér genomgaende kylfidns (Métt i mm)
Ytterligare om miljébetingelser finns i tilligg A.2.
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3 Installation

Installationen far endast goras av personal som har kunskap om elektroteknik

3,1 Oversikt

o

K1

T

Bild 3.1

Oversikt éver anslutningarna

Bendmning

Foérklaring

(1) Natreaktor1)

Reducerar kommuteringsstdrning-
ar pa natet

(2) Natfilter1) 2)

Undertrycker ledningsbundna stor-
ningar

(3) Bromsmotstand1)

Erforderligt vid upprepad bromsning

(4) Styranslutningar. X2

Anslutning, se kapitel se kapitel 3.7

(5) Motor-PTC anslutning
X3

For termisk motordvervakning,
se kapitel 3.3

(6) RS232-anslutning X4

Fér instéliningar med KeyPad/
DriveManager se kapitel 4.6

(7} Anslutning fér DC-
sammankoppling

Mbjliggdr energiutbyte mellan
omriktare, se kapitel 3.5

(8) Mjukvara-Typskylt

Visar version av levererad mjukvarg

1) Tillbeh&rskomponenter,

se CDA3000 Katalog.

2) Naffiltret &r inbyggt i omriktarmoduler upp till 7,5 kW (BG1 tili

BG4).

@

- 70% téckning

OBSERVERA: For alla skdrmade anslutningar -maste
man anvénda en kabeltyp med dubbel kopparyta med 60

N L1L2L3
o OTO
K1 ':,  : (6)
Car ) —\
BT | | | xi\
_'tl é L -1~y é -
- v a v
P 1L =
PR @ =
PR AN 1
HECI 4| @
A= AR I I
L Rl P! Rt | ] 0
I I = : 5
P Ly Tl Y ;
I——i |y e ] | | ?
L O — =] =
me — & ||
I L1 t I ! [ L1 | : X3 II
P Tcoasze | 1 ]— ;
[ i 11 comssox |
| PR — . . »
Pl : ! l
| H ] |
@6 8680606660) L \
i M
[RE]
3 ® <:é::> ®)

3-2 An

slutning av skyddsiedare

Steg | Atgard Kannetecken: PE-ndtanslutning
: enligt VDE 0100 del 540

Du skall jorda alla omriktarmoduler! | Natanslutning < 10 mm?#:
Anslut plint X1/ stjérnformigt med | Skyddsledararea minst. 10 mm?

1 PE-skarmen (huvudjord) i eller anvénd 2 ledningar med sammg
apparatskapet. area som nétansiutningen.
Pu skall aven koppla alla skydds- | Natanslutning > 10 mm?:
ledaranslutningar-till-alla andra Skyddsledararea skall véljas

2 komponenter sasom néatreaktor, med hansyn till ndtanslutningens area
filter, etc till jordskenan (huvudjord)
i apparatskapet.

Bild 3.2 Stjdrnformig férldggning av skyddsledare

Observera:

e Skyddsiedaren skall kopplas stjarnformigt for att man skall klara EMC-normerna.

varandra.
e Forhindra ledningsslack och goér férldggningen med kortast mdjliga vag.

e Lackstrémmen under drift ar > 3,5 mA.

Monteringsplattan maste vara ordentligt jordad.
Motorkabel, nétkabel och styrkabetl skall vara forlagda med tillrdckliga avstand fran
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3.3 Motoranslutning

Steg Atgird Anmarkning
1 Bestadm ledararea med hénsyn till max Ledararea med hansyn till normerna, se
strém och omgivningstemperatur. kapitel 3.4 "Né&tanslutning”.
2 Ansiut motorfaserna U, V, W i skédrmad | Skarmning for att férhindra stérstralning,
kabel och jorda motorn pa X1/[5. skdrmen jordférbunden i bada andarna.
3 Forlagg temperatukannaren PTC (om Skarmning for att férhindra stoérstralning,
sadan anvinds) med separat skdrmad kabel. | skdrmen jordférbunden i bada &ndarna.

fas.och jord. Vid kortslutning eller jordfel i motor eller motorkabel kommer slutsteget att

Bild 3.3 Motoranslutning spérras och.man erhéaller ett felmeddelande.

l %) ‘
@. Beakta foljande:

@ Anvand skdrmad kabel fér motoransiutning.

X1 . CDAS3000 frekvensomriktare &r.under drift kortslutningssékra. mellan faser och mellan

e Skarmanslutning pa& omriktarmodulen:

- Foéromriktarmodulerna BG1... 5 (0,37 ... 15 kW) finns skdrmklamma som tillbehér (ST02, ST04 eller ST05), som mdjliggér klammermontage
med allsidig skarmkontakt.

- Foér omriktarmodulerna BG6 ... 8 (22 ... 90 kW) rekommenderar vi anvandning av kabelrinna med skarmférbindning direkt i skapets
kabelgenomf&ring.

e Motoranslutningen pa omriktarutgangen far brytas med skydds- eller kontaktormotorskydd. Omriktaren &r skyddad och kan inte skadas av
detta. Vid brytningstillféllet uppstar kan det emellertid bli en hég kopplingséverspénning som férorsakar stérning. | sa fall bér man anvanda
motordrossel.

e Flermotordrift &r majlig, se appendix A.4 betréffande rad for dimensionering

Observera: Motorfaserna U, V och W far inte véxlas om omriktaren kors med reglering med vinkelgivare (Motorreglersatt FOR)! Omriktaren har
ingen kontroll dver motorn om motorfaserna ar vaxlade. Motorn kan ga ryckigt eller t o m accelerera okontrollerat.

Anslutningsbox
Anslutningsboxen méaste vara EMC-tat for att installationen skall bli EMC-riktig (Metall eller metalliserad
plast). Fér kabelgenomfdringen anvands klamférskruvningar med allsidig skarmkontaktering (t ex Typ
TOP-T-S fran Litze).

(1) Termistor (PTC)
(2) Klamforskruvning med sk&rmkontaktering
(3) Motorfaser
(4) Skyddsledaranslutning
Bild 3.4 Motoranslutningsbox
Motortemperaturévervakning
Termistor (PTC) kan anslutas pa plint X3/J- och J+ for Sensorjingen PTC '| ‘Standard | Linjér spannings- T8s,
termisk 6vervakning av motorn. Den anvénda typen maste Tekn. data ansluten PTC utvirdering :| Termobrytare
vid idriftt.agn.i‘ng.sté!las in rped parameter 330-MOPTC (i Anvandbar t ] PTC enligt KTY84. aul Klixon
leveransinstallning inte aktiverad). nvanabar typ DIN44082 . gu
Parameter = | Qoff DIN KTY TSS
330-MOPTC
Métspénning U, - 12V -
Matomrade - 100 W till 15 kW -

Tabell 3.1 Specifikation motortemperaturévervakning
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3.4 Natanslutning

L1 N X LiaLs X1 Steg Atgard ‘ Anmérkning
? LT— = 1 L.edningsarean bestédms, Med hénsyn till| Ledararea med hansyn till normerna.
= = maximalstrém och omgivningstemperatur.
n n Anslut nétfilter"ill omriktarmodulen, max. | Detta steg bortfalier med BG1.till BG4, upp till
= W 2 ledarlédngd-0,3 m-(nér ledningen inte 7.5 kW ar naffilter inbyggt.
K1 == L= NEDISIN
Fo] Fe] ar skarmad)!
i ey Re] IRa| 3 Anslut nitreaktorn?. Redljl‘cerar ko‘fnmutering_sst't.irni_ng?r pa natet
! :‘@ ™ | och &kar livslangden, nddvéndig dver 22kw.
-1 [+] +] 4 Anslut natfranskiljaren K1 (effektbrytare, | Kopplainte in spinningen!
L L3 : skydd osv).
L] 12| Anvand natsakringar (Typ gl.) eller Fér ledningsskydd enligt normerna.
it = ey o .
CDAIZ20 DA% o0 L 5 sgkrmgsautomate‘r (uEIosn.u)gskarakten-
stik C) med allpolig franskilining av
Bild 3.5 Nétanslutning omriktaren fran nétet.

1) Krévs inte alltid under 7,5kw, kontakta projekteringsansvarig.

OBSERVERA: Fara fér personskada! Arbeta inte med kopplingsarbete nér spénningen &r ansluten! Apparaten skall kopplas bort fran nétet innan
ingrepp sker. Vénta tills mellanledsspénningen pa plintarna X1/RB+ och L- har minskat till klenspanningsnivéa, innan du bérjar
arbeta med apparaten (ca. 5 min.).
Beakta:
e Endast alistrdmkansliga Fl-skyddsbrytare far anvandas, sadana som &r avsedda for omriktardrift.
e Periodisk natinkoppling &r tillaten var 60:de sekund, joggning med nétkopplare &r inte tillatet.
- Omriktaren har skydd mot ofta férekommande koppling, med hégomig bortkoppling fran nétet.
- Omriktaren &r ater driftberedd efter en viloperiod pa nagra minuter.
® TN-n&t och TT-nat: Tillatna utan inskrankningar.
e |T-nat (isolerad nollpunkt): Ej tillatet!
- Vid jordslutning har man ungefér dubbla spanningssprang, man kiarar inte luft- och krypstréckor enligt

EN50178.

Nétfilter Byggstoriek Natfilter EMC-niva A (industrimiljo) EMC-niva B (bostadsmiljo)
BG1 .. 4 internt upp till 25 m motorkabel upp till 10 m motorkabel
0,37 ... 7,5 kW
BGS .. 8 externt1) upp till 25 m motorkabel upp till 10 m motorkabel
11 ... 90 kW

1) Tillbehérskomponenter, se Katalog CDA3000

Ledningsarea Omriktarmodul|Apparateffekt Plintens max. Rek; natsdkring (gL.)
U kvA] moéjliga ledararea [mm?} [A]
CDA32.003 1,0 1x10
CDA32.004 1,7 25 1x10
CDA32.006 2.3 1x16
CDA32.008 3.0 2,5 1x16
CDA34.003 1,6 3x10
CDA34.005 3,0 3x 10
CDA34.006 4.2 25 3x 10
CDA34.008 57 3x 10
CDA34.010 7.3 25 3x16
CDA34.014 10,2 3x 20
CDA34.017 12,4 4.0 3x 25
CDA34.024 17,5 3x35
CDA34.032 23,3 10 3x 50
CDA34.045 32,8 3x 50
CDA34.060 43,8 25 3x 63
CDA34.072 52 3 x 80
CDA34.090 65 3 x 100
CDA34.110 80 50 3x 125
CDA34.143 104 3x 160
CDA34.170 124 9% 3 x 200

Tabell 3.2 Ledararea och nétsékring (normerna skall beaktas)
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3.5 DC-sammankoppling

Omriktarmoduler, som &r DC-sammankoppiade och anvénds i generatorisk drift (bromsdrift), matar in energi till de omriktarmoduler som har
motorer som anvénds motoriskt, via DC-sammankopplingen

Energibehovet fran natet minskar och bromsmotstand behévs oftast inte d& omriktarna &r DC-sammankopplade.

ANMARKNING: Man maste alltid kontrollera dimensioneringen | samband med DC-sammankoppling. Kontakta oss garna sa hjélper

vi till!

3.6 Bromsmotstand (RB)

I generatorisk drift, t ex vid inbromsningar, &termatar motorn energi till omriktare. Darvid stiger likstromsmellaledets
spanning (ZK). N&r spanningen verskrider en nivagrans kommer den interna bromstransistorn att aktiveras och
den generatoriska energin omvandlas till varme i ett motstand.

Kopplingstransistorn &r alitid inbyggd i omriktaren. Dimensionering av det externa bromsmotstandet beror pa olika
faktorer sasom lasten som forfiyttas, den erforderliga dynamiken hos drivsystemet eller pa bromsningens

Bild 3.3 Plintanslutning

varaktighet och intermittens.

ANMARKNING: Dimensionering av bromsmotstandet maste klaras av under projekteringsstadiet. Kontakta oss om du har fragor!

OBSERVERA:

Med apparatutférand CDA3X.xxx, Wx.x, BR ar bromsmotstandet inbyggt. Inget ytterligare bromsmotstand far da anslutas

till plinten X1/L+ och RB, om sa sker kommer omriktarmodulen att skadas.

3.7 Styranslutningar

Steg Atgard Anmirkning
1 Kontrollera om omriktaren &r bestyckad med special- LUST e CDA32.004,C1.0
mjukvara (Sxx) eller/och en fardig datasats (Dxx). e Sortware:
Om sa &r fallet, da har man en annan plintkonfiguration. £ g:a Set:
Kontakta den projekteringsansvarige for att fa -
besked om inkoppling och idrifttagning! SN.: Mggmo“g
Se avsnitt 3.1 angdende mjukvaruversion pa typskylten.
2 Kontrollera-om det redan finns en SmartCard eller Seriekunder
en DriveManager-Datasats med de kompletta
apparat-instéllningarna. !
Om sa ar fallet, 'da géller en annan konfiguration av | kkapitel 4.6 ar beskrivet hur man laddar ner en
styrplintarna, Kontakta den projekteringsansvarige datasats ili omriktarmoduien.
for-att fa besked om inkoppling och idrifttagning.!
3 Bestam dig for en tamplig plintkonfigurering Se dven 3.7.1 "Val av plintkonfigurering"
4 Anvéand skarmad kabel for styranslutningarna. Kabelskérmarna skall jordférbindas i bada &ndarna med allsidig
Endast signalen ENPO .och:startsignal téckning. Ledararean kan vara max 1,5 mm?2 eller tvé tradar per
(STR eller 8TL) méste alltid anslutas. anslutning med 0,5 mm>2
Léat alla kontakter vara 6ppna (ingangarna ej aktiva).
6 Kontrollera alla anslutningarna &n-en gang! Fortsatt med. idrifttagningen enligt kapitel 4.

l Q ’
Beakta féljande:

o Ledningsdragning till styranslutningarna skall i huvudsak ske med jordad kabel.
e Styrkabel skall vara férlagda med tillréickliga avstand frannat- och motorkablar.
e anvandarhandboken fér CDA3000 finner du ytterligare information om férinstalida driftsitt.

3.7.1 Val av plintanslutningar

Typiska tillampningar Idrifttagning/Reglersitt Plintanslutningar Mer pa

e Projektering och idrifttagning &r redan gjord.| Serieidrifttagning Fréga projektansvarig om plintansiutningar | Sid 15

@ Ladda ner en befintlig datasats. .

@ - Pump-, flakt-, .extruderdrift samt akdrift med | U/f-karakteristikastyrning (VFC) | Anslutning 1 (DRV_1) Sid 12
mattlig dynamik.

@ Flermotordrift Ansiutning 2 (ROT_1) Sid 12

e Dynamiska ak- och rotationsdrifter Sensorless varvtalsreglering {SFC) Anslutning 1 (DRV_1) Sid 12

® Anvandning i drift med dynamiska laststotar| - endast med asynkronmotorer | Anslutning 2 {(ROT_1) Sid 12

o Dynamiska &k-, lyft-, och rotationsdrifter Féltorienterad reglering (FOR) Anslutning 3 (DRV_4) Sid 13
med varvtalsreglering

e Med vinkelgivaraterkoppling - -endast med asynkronmotorer | Anslutning 4 (ROT_2) Sid 14
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3.7.2 Specifikation for styranslutningar

Beteckn. || Specifikation
Analoga ingangar{ ISA00 e ISA00: UIN = +10 V DC, +10 V DC, IIN = (0) 4-20 mA DC, omkopplingsbar med mjukvaran
ISA01 e ISA01: UIN=+10V DC
e Tolerans U: £ 1% av max,, I: £ 1% av max.
e 24V digital ingang, PLC-kompatibel (IEC1131)
e Kopplingsniva Low/High: <4,8 V/>8 V DC
e Uppldsning 10 Bit
e R =110kQ
e Potentialfri mot digital jord
e Pulsbreddmodulerad utgang (PWM) Tidkonstant # 1 ms
e U_t=+10 V DC, ROUT=100 W
e | =5 mA, kortslutningsséker
e PLC-kompatibel (IEC1131)
e Kopplingsniva Low/High: <5V />12 V DC
e | .. vid24V=10mA
e R,=3kwW
e Tidkonstant  2us
e Frikoppling av slutsteget = High-Pegel
@ Specifikation som ISDxx
Digitala utgangar| OSD00 e Kortslutningssaker
[
)
e
)
]
®
®
]
®
®
®
®
]
]
[]
®
e
°
®

Analoga utgangar| OSAQ0

Digitala ingangar | 1SD00
1SD01
1SD02
ISDO3

ENPO

PLC-kompatibel (IEC1131)

boax = 50 MA

Skydd mot induktiv last

High-Side-Driver

Kortslutningsséker med 24V-férsérjning fran omriktarmodulen
PLC-kompatibel {IEC1131)

lpex = SOMA

Ingen intern frihjulsdiod, externt skydd skall anvandas

High-Side-Driver

Rela 48 V /1 A AC, vaxlande

Anvandningskategori AC1

Kopplingstid ca. 10 ms

Max. 12 V DC, matomrade 100 W - 15 kW

Avsedd fér PTC enligt DIN 44082 eller temperatursensor KTY84, gul eller termobrytare
Cykeltid 5 ms

Referensspénning UR =10,5 V DC, kortslutningssaker

lnax = 5 MA

Hjélpspénning UV = 24 V DC, kortslutningssaker

L = 200 mA (totalt, &ven inréknat drivstrémmar fér utgngarna OSDox)

0OSDO1

Reld-utgang 0sDo2

Motor-temperatur| PTC1/2

Spénnings- +10,5V

forsorjning +24V
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2.7.3 Plintanslutning 1

Plintanslutning Leveransinstélining.

Beskrivning | Parameter
e Snabbmatning-krypfart-akprofil med tva rotationsriktningar
e Utgang fér motorhallbroms 152-ASTER = DRV _1
X2| Bet. Funktion
+24V—— @ : 20| OSD02/14
I g T9]0SD0Z/1] Relékontakt (slutande) for indikering ,Driftberedd"
KZE_EE—"\ @ 18| 0SD02/12| Hjélpspanning (brytande)
@ 17| DGND Digital jord
@ @ 16| 0SD01 Indikering ,Uppnatt borvarde”
K3 @ 15/0SD00 Utgang fér motorhallbroms
i @ 14| DGND Digital jord
@ 13|UV Hjélpspéanning 24 V
@ 1211SD03 Ej anvand
@ 11[I1SD02 Val av krypfart
e 10|1SD01 Start/Stopp snabbmatning vénstervarv
e 9 |ISDO0 Start/Stopp snabbmatning hogervarv
@ 8 |[ENPO Héardvarufrigivning av slutsteget
® 7 |W Hjalpspanning 24 V
0..10V e 6 |UV
Nt * 1@ 5 |OSA00 Frekvensarvarde 0 ... FMAX, 0 ... 10 V motsvarar 0 ... FMAX
__ '@ 4 [AGND Analog jord
@ 3 |ISA01 Ej anvand
gxtgt 3&Za§tyg€gflﬁoﬁgliankg ® 2 |I1SA00 Ej anvénd
med pulsgivare @ 1 |UR Referensspanning 10V, 10mA
3.7.4 Plintanslutning 2
Beskrivning . ' | Parameter

@ Analog bérvardeinmatning med tva rotationsriktningar.
e Varvtalskorrigering via knappar (Motorpotentiometerfunktion) 152-ASTER = ROT_1

X2 |Bet. Funktion

2V ® 20 |OSD02/14 Relakontakt (slutande) for indikering ,Driftberedd”

[j\~’\~ ® 19 |0OSD02/11
K2
® 18 |OSD02/12 | Relékontakt (brytande)

@ 17 |[DGND Digital jord
H12) '@ 16 |0SDO1 | Indikering ,Uppnétt bérvarde®
Hite) @ 15 |OSD00 | Indikering ,Stillestand”
@ 14 |DGND Digital jord
@ 13 jUV Hjélpspénning 24 V
—2 e 12 |ISD03 Varvtalssénkning
——~S51 1@ 11 [1sD02 | Varvtalsskning
L @ 10 |I1SDO1 Start/Stopp snabbmatning vanstervarv
L — @9 |ISD00 Start/Stopp snabbmatning hégervarv
p——~ENO g 8 |ENPO Hardvarufrigivning av slutsteget
7 W Hjélpspéanning 24 V
0..10V A 6 UV
N“@ *l@ 5 |OSA00 | Frekvensérvarde 0 ... FMAX, O ... 10 V motsvarar O ... FMAX
Ri —® 4 |AGND Analog jord
10k ® 3 |ISAD1 Ej anvand
@ 2 |ISAQ00 Borvarde 0V ... + 10V
®1 |[UR Referensspanning 10V, 10mA

Bild 3.8 Styrplint for akdrift utan aterkoppling med pulsgivare

CDA Installation - 12



3.7.5 Plintanslutning 3

Beskrivning

Parameter

® Snabbmatningsprofil

e Utgang for motorhallbroms

e Utvardering av vinkelgivare

SPS/PLC
>

+24V

152-ASTER = DRV _4

X2 | Bet. Funktion
w2av——| @ 20| OSD02/14
Relakontakt (slutande) for indikering ,Driftberedd"
-~ 19| OSD02/11
Ko @ 18| 0SD02/12| Relakontakt (brytande)
@ 17| DGND Digital jord
@ 16| OSDO1 Indikering ,Uppnatt borvarde”
—; 151 OSD0O0 Utgang for motorhallbroms
(@ 14| DGND Digital jord
e 13| UV Hjélpspénning 24 V
® 12| ISD03 Vinkelgivare spar B
® 11| ISD02 Vinkelgivare spar A
—ST ® 10| ISDO1 Start/Stopp snabbmatning vanstervarv
SR @ 9 | ISD00 Start/Stopp snabbmatning hégervarv
——ENPO @ 8 | ENPO Hardvarufrigivning av slutsteget
e 7 |UV . .
Hjélpspanning 24 V
0..10V ® 6 UV
lﬂ@ *fe 5 | OSAD0 | Frekvensarvarde 0 ... FMAX
— @ AGND Analog jord
2 ® 3 | ISAO1 0... 10 V motsvarar 0 ... FMAX
351 ____fe 2 |IsA00
@ 1 | UR Referensspénning 10V, 10mA

(1) Endast vinkelgivare Typ HTL (24V-fors6rining) kan anvéndas. Utvardering av vinkelgivare sker

Bild 3.9 Styranslutningar for &k- och lyftdrifter med vinkelgivarutvérdering

endast med reglersatt FOR. Se bild 3.11 angaende vinkelgivare.
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3.7.6 Plintanslutning 4

Beskrivning

Parameter

e Analogt varvtalshérvarde med tva rotationsriktningar.

e Vinkelgivarutvardering

152-ASTER = ROT_2

X2 | Bet. Funktion
F2v—>—1® 20 | OSD02/14 Relékontakt (slutande) for indikering ,Driftberedd"
-~ @ 19 | OSD02/11
Ko[j\ ® 18 | OSD02/12| Reldkontakt (brytande)
@ 17 | DGND Digital jord
2 ® 16 | OSD01 | Indikering ,Stillestand”
H & 715 0SDoo Indikering ,Uppnatt borvarde”
DENDY @ 14 | DGND Digital jord
e (FL ) 24V 1@ 13 | UV Hjalpspanning 24 V
® 12 | 1ISDO3 Vinkelgivare spar B
A @ 11| 1SD02 Vinkelgivare spar A
—~"—fe 10 1SDO1 Start/Stopp snabbmatning vénstervarv
SR @9 |ISDOO Start/Stopp snabbmatning hégervarv
L —ENO_Te 8 | ENPO Hardvarufrigivning av slutsteget
_._7 w Hjélpspanning 24 V
o,ov |6 UV
m@ = 15 OSA00 Frekvensérvarde 0 ... FMAX
S0 = 14 AGND Analog jord
1 ® 3 | isA01
Rt @2 |ISA00 Borvarde 0V ...+ 10V
@1 |UR Referensspanning 10V, 10mA

Bild 3.10 Styrplint for rota-
tionsdrift med givarutvérde-

ring
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(1) Endast vinkelgivare Typ HTL (24V-férsérjning) kan anvéndas. Utvardering av vinkelgivare sker endast med
reglersatt FOR. Se bild 3.11 angaende vinkelgivare.

Vinkelgivare

HTL-vinkelgivaren (24 V-matning) kan anslutas pa plint X2/11 och 12. ™~ O+
Tillatna pulstal ligger i omradet fran 32, 64, 128, 256, 512, 1024 . till
16384 Imp./varv. (2n med n = 5 till 14). NPN

J 1 I A
ANMARKNING: Den anslutna givaren far dra max 80 mA ur omrikta- PNP
ren. Om du anvander en givare med storre strémforbrukning, da maste
du anvanda extern spanningsforsérjning. o-

Omriktarmodulens givarutvérdering arbetar endast i A/B-omradet.

Kabellangden maste darfor begrénsas till 10 m. Bild 3.11 Principiell inkoppling av

HTL-utgangar

Potentialatskillnad

Analoga (AGND) och digitala (DGND) jord &r potentialsklida fér att férhindra utjdmningsstrommar och
storpaverkan.

AGND ar referenspotentialen fér de analoga bérvardeingangarna (ISA00 und ISA01), den analoga utgangen
(OSAO00) och referensspanningen UR (10,5 V).

DGND é&r referenspotentialen for alla digitala in- och utgéngar, hardvarufrigivningen ENPO och hjalpspanning-
en UV (24 V).




Idrifttagning

Installation far enbart ske av personal som har tiliracklig kunskap om elektroteknik.

4.1 Val for idrifttagning

Typiska anvandningar ‘Plintanslutningar Idrifttagning/Reglersatt Mer pa
@ Projektering och idrifttagning &r redan gjord. | Fraga projekteringsansvarig om Serieidrifttagning
e Ladda ner befintlig datasats. plintansiutningar. Sid 15
e Pump-, flakt- och extuderdrifter samt Anslutning 1(DRV_1) U/f-karakteristikastyrning (VFC) Sid 16
akdrift med mattlig dynamik. - Sesid 12 Fasta frekvenser hég/lag
e Flermotordrift Anslutning 2 (ROT_1)
i Se sid 12 Analogtbérvérde (potentiometer) Sid 17
@ Dynamik ak-, lyft- och rotationsdrift Anslutning 1 (DRV_1) Sensorless varvtalsreglering (SFC} Sid 18
e Anvandningar med dynamiska laststétar Se sid 12 - endast med asynkronmotorer
Anslutning 2 (ROT_1)
Se sid 12 Sid 19
@ Dynamisk ak-, lyft- och rotationsdrift med Anslutning 3 (DRV_4) Féltorienterad reglering (FOR) Sid 19
varvtaisreglering Se sid-13 - endast med asynkronmotorer
e Med varvtalsaterkoppling Anslutning 4 (ROT_2) Sid 20
Se sid 14

4.2 Serieidrifttagning
Anvand detta idrifttagningssétt nar du skall gora idrifitagning av flera lika drifter (serieidrifttagning). Harvid skall samma omriktar- och motortyp
anvandas fér alla drifterna.

Nér du redan har en fardig datasats, kan du hoppa 6ver momentet “ Ladda datasats pa SmartCard” med KeyPad) respektive. “Ladda data fran
apparat till minne” (med DriveManager).

4.2.1 Serieidrifttagning med KeyPad
Foérutsattningar:

@ Alla omriktarmoduler &r fardiganslutna.

e ldrifttagningen for den forsta driften har redan slutforts.

OBSERVERA: CARD-menyen kan bara véljas nér drivsystemet inte &r aktivt !

Ladda datasats pa SmartCard

Steg Atgard : Fortydligande Itustration
1 Anslut KeyPad till omriktarmodulen i forsta driften, stick in ett SmartCard och koppia in i
spanningsférsérjningen. . P
2 Vil meny CARD, = ladda/lagra med SmartCard ey
@
3 Valj WRITE. = lagra datasats pa kortet ER:TE;g
4 Va|] ALL och f WL q';.;’. ¥
starta lagringsforioppet med = Den kompletta datasatsen lagras -
start/enter-knappen. g
=)

i

5 READY visas. = Lagringen &r felfritt genomférd

Med detta genomférande har du nu ett SmartCard med din datasats i minnet.

Ladda datasats i ndsta omriktare

Steg | Atgard ~ ‘ Fortydligande lilustration

1 Anslut KeyPad till omriktarmodulen i nasta drift och stick in ditt SmartCard med den
dnskade datasatsen och koppla in spénningsforsorjningen. ) m-f%

2 Valj meny CARD. = ladda/lagra med SmartCard QJENVEJ

3 valj READ. = |asa datasats fran kortet -

4 Valj ALL och
starta laddningsforloppet med = Den kompletta datasatsen laddas ner i
start/enter-knappen.. omriktaren som anvandardatasats

5 READY visas. = laddningen &r felfritt genomford Efﬂ

THiT

Upprepa detta laddningsforiopp.pé alla ytterligare drifter.
OBSERVERA: Inmatat information lagras automatiskt i styrningen!
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4.2 Serieidrifttagning med DriveManager

Forutséttningar:

@ Alla omriktarmoduler &r fardiganslutna.

e |drifttagningen for den férsta driften har redan slutforts.
e En PC med installerad anvandarmjukvara DriveManager (frén V2.3) &r ansluten.

Spara apparatens datasats i minne

Steg | Atgard Fortydligande

1 Ansiut din PC till den forsta driftens omriktarmodul och Anvénd en seriell standarkabel (9pol. D-SUB, hona/hane) t. ex.
koppla till spanningsférsérjningen. LUST-tillbehdr CCD-SUB90x .
Starta DriveManager. Uppréttar automatiskt férbindelse till den anslutna omriktarmodulen.

2 Om férbindelsen inte fungerar kan du kontrollera instéliningarma i menyn Extras > Optioner och férsdk igen med ikonen. Cgk

3 Lagra den aktuella datasatsen med ikonen ] ,antingen i | Med hjalp av ikonen kommer alltid den anslutna apparatens datasats
parameterdatabanken (filnamn: c:/../userdata) i att lagras i minne.
DriveManager eller pa en diskett (a:/). Du kan fritt valja namn pa din fil.

4 Anslut din PC till nasta drifts omriktarmodul och koppla in
spanningsforsériningen till omriktaren.

5 Uppratta forbindelse-mellan DriveManager och den
anslutna modulen med ikonen

6 Ladda ner den i steg 4 lagrade datasatsen i apparaten Den kompletta datasatsen laddas ner i omriktaren som anvéndar
med ikone datasats.

7 Spara instéllningarna i meny _15FC.med parameter

150-SAVE

Ladda datasats i ndsta omriktare
Upprepa stegen 4 ... 7 pa alla ytterligare drifter.

VIKTIGT: Kom ihag att spara instaliningarna!
@ Anropa dmnesomrade

e Valj parameter 150-SAVE

@ Valj START och bekréfta med ENTER

NFORMATION: Ytterligare information finns i hjalp i DriveManager.
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4.3 U/f-karakteristikastyrning (VFC)

DRV _1 (plintansiutning 1, sid.12)

Akdrift (hogfart-krypfart)

(Leveransinstilining)

Férutsattningar:

e Anslutning av omriktarmodulen ar komplett.

e Rekommenderad IEC-Normmotor (se kapitel A.1) &r ansluten.

Idrifttagning VFC, Akdrift mogfart-krypfart)

e Anslutning pa styrplintarna &r gjord i enlighet med plintansiutning 1, Se sid 3-9.
e Eventuellt &r det for steg 2 nddvéndigt att ha KeyPad KP200 eller en PC med installerad DriveManager, Betjaning se kapitel 4.6 och 4.7 .

OBSERVERA: Kontrollera att den roterande driften inte kan férorsaka skader i maskinen (t. ex genom att ga férbi grénslagen).

Steg | Atgard Anmérkning
1 Anslut nétet till omriktaren. Omriktaren genomfor sjélvtest efter natanslutning (dt tar ca.1... 3 s).
Kontrollera om drivenheten kan kéras med statorfrekvens Snabbmatning = 50 Hz
och ramper i enlighet med leveransinstallningen (WE). Krypfart = 20 Hz
Accelerationsramp
Retardations- och stoppramper "
2 Om detta inte &r mojlig skall du &ndra parametrarna i Amnesomrade / Parameter

nésta kolumn.
Instéliningarna skall sékras i menyomrade _15FC med
parameter 150-SAVE

Snabbmatning _300L 303-FMAX1
Krypfart _27FF 270-FF1X1

Accelerationsramp  _59DP 590-ACCR1
Retardationsramp  _59DP 592-DECR1
Stoppramp _59DP 594-STPR1

1) Leveransinstalining av BG1 tili BG5 (15 kW) = 20 Hz/s fran BG6 (22 kW) till BG8 = 5 Hz/s

Starta drivenheten

1
2

3

ENPO-kontakten sluts.
Starta driften-med slutning av STL- eller STR-kontakt.

Kontrollera motoraxelns rotationsriktning
Stoppa driften med att bryta med startkontakten.
ENPO-kontakten bryts.

Frigdr slutsteget.

STL = Start vénstervar
STR = Start hdogervarv

Kontrollera motoransiutningen vid felaktig rotationsriktning (fasfoljden)
Driften bromsas ner till stillestand.
Saker sparr av slutsteget.

VIKTIGT: Kom ihag att spara instaliningarna!
@ Anropa Amnesomréde
e Valj parameter 150-SAVE

e Valj START och bekréfta med ENTER, Idrifttagningen &r dérmed avslutad.

ANMARKNING: Om effekten fér den anslutna motorn avviker mycket fran mérkeffekten, da ar det nodvandigt att anpassa motor-
karakteristikan. Samma sak géller for specialmotorer, mangpoliga motorer o. s. v. Anvandarhandboken beskriver hur anpassningen

gors.

Insignaler

FMAX _]

— 303-FMAX1

\580-ACCR1 /5\594-STPR1
P\ 270-FFIX1

h
N
'
v
'
'
'
:
'
'
'
¢
!
i

e

Bild 4.1 Exempel pa en akprofil {6r snabbmatning / krypfart med tva

t [ms] ~——3>

rotationsriktningar.

Utsignaler

FMAX |
¢ [i A\ /i
f[Hz] 0 f[—t— ey :
max | I !
P N o
:§ ;H' Lo v ¥
1 . - Vo
Hit gl ¢ : ] l {
i
1
K3

t [ms] —>

Bild 4.2 Utsignaler med hdnsyn till &kprofilen
H11 = Uppnatt borvarde; K3 = Motorhailbroms
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ROT-1 (plintanslutning 2, sid.12) Idrifttagning VFC, Rotationsdrift (anaiogtbervérde)
Edérutséttningar:

e Anslutning av omriktarmodulen ar komplett.

® Rekommenderad [EC-Normmotor (se kapitel A.1) &r ansluten.

e Anslutning pa styrplintarna ar gjord i enlighet med plintanslutning 2, Se sid 3-9.

e Eventuellt &r det for steg 2 nddvéndigt att ha KeyPad KP200 eller en PC med installerad DriveManager, Betjaning se kapitel 4.6 och 4.7 .

A
OBSERVERA: Kontrollera att den roterande driften inte kan férorsaka skader i maskinen (t. ex genom att ga férbi grénsléagen).
Steg | Atgird Anmérkning
1 Anslut nétet till omriktaren. Omriktaren genomfér sjélvtest efter natanslutning (dt tar ca.1... 3 s).
2 | ' menyomrade _15FC stélls parameter 152-ASTER ROT_1 = Styrplintkonfigurering
pa ROT_1. Analogt varvtalsbérvérde,
Motorpotentiometerfunktion
3 Kontrollera om drivenheten kan kéras med statorfrekvens Statorfrekvens (FMAX) = 50Hz med bérvarde (R1) = 10 V
och ramper i enlighet med leveransinstaliningen (WE). Accelerationsramp ¥
Retardations- och stoppramp "
Om: detta inte &r mojlig skall du &ndra parametrarna i Menyomrade/ Parameter
nasta kolumn. FMAX ~300L 303-FMAX1
Instaliningarna skall sékras | menyomrade _15FC med Accelerationsramp - _59DP 590-ACCR1
parameter 150-SAVE. Retardationsramp .- - 59DP 592-DECR1
Stoppramp _59DP 594-STPR1
Starta driften
1 ENPO-kontakten sluts och mata in ett lagt bérvarde med R1] Frigor slutsteget.
2 Starta driften med slutning -av STL- eller STR-kontakt. STL = Start vanstervar
: : STR = Start hogervarv
3 Kontrollera motoraxelns rotationsriktning Kontrollera motoranslutningen vid felaktig rotationsriktning (fasféljden)
4 Stoppa driften med att bryta med startkontakten. Driften bromsas ner till stillestand.
5 ENPO-kontakten bryts. Saker sparr av slutsteget.

|drifttagningen &r darmed avslutad.
1) Leveransinstélining av BG1 till BG5 (15 kW) = 20 Hz/s frdn BG6 (22 kW) till BG8 = 5 Hz/s

ANMARKNING: Om effekten for den anslutna motorn avviker mycket fran méarkeffekten, da ar det nddvandigt att anpassa motorkarakteristikan.
Samma sak géaller fér specialmotorer, mangpoliga motorer o. s. v. Anvandarhandboken beskriver hur anpassningen gérs.

Insignaler Utsignaler

FMAX ] — 303-FMAX1

c w1

fHz) Of=—“— \_/_/ T : :

olih il T T N

e BRI E i P e EEEEE R R

ro : : P Fmax it L — :

swi| B IR
H11;f—:f b
i

t [ms] —>

Bild 4.4 Utsignaler beroende av akprofil (152-ASTER=ROT_1)
H11 Stillestand; H12 Uppnatt varvtal

t [ms] ——>

Bild 4.3 Exempel p& 4&kprofii med tva rotationsrikiningar
(152-ASTER=ROT_1)
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4.4 Sensorless varvtalsreglering (SFC)

Anvénd denna idrifttagning nér du skall kra med styrsatt SFC. Med idrifttagningen anpassar du omriktarmodulens karakteristika till den anvanda motorn.
DRV _1 (plintansiutning 1)

[drifttagning SFC, Akdrift (hogfart-krypfart)

Varning: Kérning med SFC &r e tilldten fér sdnkrérelser med varaktig paskjutande last.
@ Anslutning av omriktarmodulen &ar komplett.

Rekommenderad IEC-Normmotor (se kapitel A.1) ar ansluten.

Anslutning pa styrplintarna ar gjord i enlighet med plintanslutning 1 (DRV_1) , se sid 12.

Eventuellt &r det for steg 2 nédvandigt att ha KeyPad KP200 eller en PC med installerad DriveManager, Betjéning se kapitel 4.6 och 4.7 .

R, OBSERVERA: Kontrollera att den roterande driften inte kan férorsaka skader i maskinen (t. ex genom att ga forbi granslégen).

Steg | Atgird Anmirkning
1 Anslut KeyPad eller PC till omriktarmodulen och koppla in Omriktaren genomfér sjalvtest efter natanslutning (det tar ca.1... 3 s).
nétet till omriktarmodulen.
Kontrollera om drivenheten kan kdras med statorfrekvens Snabbmatning = 50 Hz
och ramper i enlighet med leveransinstéliningen (WE). Krypfart = 20 Hz
Accelerationsramp
Retardations- och stoppramp ¥
2 Om detta inte &r mojlig skall du andra parametrarna i
nésta kolumn.
Installningarna skall sékras i menyomrade omrade _15FC Menyomrade/ Parameter
med parameter 150-SAVE. Snabbmatning _300L 303-FMAX1
Krypfart _27FF 270-FFiX1
Accelerationsramp  _59DP 590-ACCR1
Retardationsramp _59DP 592-DECR1
Stoppramp _59DP 594-STPR1
3 I'menyomrade - 15FC. stélls.parameter DRV_.1 = Styrplintanslutning
152-ASTER pa DRV 1. Snabbmatning-Krypfart-Akprofil
4 Motordata laggs in (se de uppgifter som finns pa motorns Mérkeffekt [kW] 154-MOPNM
typskyit) och bekraftas. Markspanning [V] 155-MOVNM
Markfrekvens [Hz] 156-MOFN
Méarkvarvtal [U/min.] 157-MOSNM
Méarkstrom [A] 158-MOCNM
cos @ for motorn 159-MOCOS

1) Leveransinstélining av BG1 till BG5 (15 kW) = 20 Hz/s fran BG6 (22 kW) till BG8 = 5 Hz/s

5 ENPO-kontakten sluts, stall parameter 163-ENSC pa START. Automatisk motoridentifiering startar, haller pa ca. 3-4 min.,
hoppar darefter av sig sjélv till STOP.

6 Valj parameter 300-CFCON, stéll pa SFC , bekréfta. Styrsatt :
Sensoriess varvialsreglering (SFC) &r vald

7 Instéliningarna skall sakras i menyomrade

_15FC med Parameter 150-SAVE.
Starta driften
Steg . Atgard Anméii'kning

1 ENPO-kontakten sluts. Frigdr slutsteget.

2 Starta driften med-slutning av STL- eller STR-kontakt. STL. = Start vanstervar
STR = Start hégervarv

3 Kontrollera motoraxelns rotationsrikining Kontrollera motoranslutningen vid felaktig rotationsriktning (fasfoljden)

4 Bromsa driften-med att-6ppna startkontakten Driften bromsas till stillestand

5 ENPO-kontakten bryts. Saker spérr av slutsteget.

Idrifttagningen &r dérmed avslutad.
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ROT-1 (plintansiutning 2, sid.12)

Edrutsattningar:
e Ansiutning av omriktarmodulen &r komplett.

ldrifttagning SFC, Fotationsdrift (anatogtbérvarde)

e Anslutning pa styrplintarna &r gjord i enlighet med plintanslutning 2 sid 12 2
e Eventuellt &r det for steg 2 nddvandigt att ha KeyPad KP200 eller en PC med installerad DriveManager, Betjdning se kapitel 4.6 och 4.7 .

|

IOBSERVERA: Kontrollera att den roterande driften inte kan férorsaka skader i maskinen (t. ex genom att ga forbi granslagen).

Steg

‘Atgard

Anmﬁrkning

1

Anslut KeyPad eller PC till omriktarmodulen och koppla in
nétet till omriktarmodulen.

Kontroliera om drivenheten kan kéras med statorfrekvens
och ramper i enlighet med leveransinstiliningen (WE).

Om detta inte & méjlig skall du 4ndra parametrarna i
nésta kolumn.

Imenyomrade _15FC stalls parameter 152-ASTER pa ROT_1.

Motordata laggs ini Menyomrade _15FC (se de uppgifter
som finns pa motorns typskylt) och bekréaftas.

Omriktaren genomfor sjélvtest efter natanslutning (dt tar ca.1... 3 s).

Statorfrekvens ' (FMAX) = 50Hz med borvérde (R1) = 10V
Accelerationsramp
Retardations- och stoppramp

Menyomrade/ Parameter
FMAX _300L 303-FMAX1
Accelerationsramp _59DP 590-ACCR1
Retardationsramp _59DP 592-DECR1
Stoppramp _59DP 594-STPR1

ROT_1 = Plintanslutningar
Analogt varvtalsborvéarde,
Motorpotentiometerfunktion

Markeffekt [kW] 154-MOPNM
Markspanning [V] 155-MOVNM
Markfrekvens [Hz] 156-MOFN

Mérkvarvtal [U/min.] 157-MOSNM
Markstrom [A] 158-MOCNM
cos @ for motorn 159-MOCOS

1) Leveransinstéllining av BG1 till BG5 (15 kW) = 20 Hz/s fran BG6 (22

5 | ENPO-kontakten sluts, stéll parameter 163-ENSC pa START.
6 | Vélj parameter.300-CFCON, stéll pa SFC , bekréfta.
7 Instéllningarna skall sékras i menyomrade
_15FC med Parameter 150-SAVE.
Starta driften
Steg | ‘Atgard

1 ENPO-kontakten sluts,
2 | Starta driften med slutning av.STL-eller STR-kontakt.
3 Kontrollera motoraxeins rotationsriktning
4 | Bromsa driften med att Oppna startkontakten
5 | ENPO-kontakten bryts.

kW) till BG8 = § Hz/s

Automatisk motoridentifiering startar, haller pa ca. 3-4 min.,
hoppar dérefter av sig sjalv till STOP.

Styrsatt:
Sensorless varvtalsreglering (SFC) ar vald

Anmadrkning
Frigér slutsteget.

STL = Start vénstervar
STR = Start hogervary

Kontrollera motoranslutningen vid felaktig rotationsriktning (fasfoljden)
Driften bromsas till stillestand
Séker sparr av slutsteget.

Idrifttagningen ar darmed avslutad.

Instélining SFC

SFC &r redan forinstailt och standardanvéndningar finns inget behov av yiterligare optimering.

ANMARKNING: For att optimera speciella installningar:
e Varvtalsreglerkretsen

e Vridmomentet vid laga varvtal

Anvand Anvindarhandboken:

Dokument

Artikelnummer Sprak Download
Anvéndarhandbok 0840.02B.0 Tyska Homepage
0840.22B.0 Engelska www.lust-tec.de

www.lust-tec.de
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4.5 Féltorienterad reglering (FOR)

Anvénd denna idrifttagning nar du skall kéra en motor med aterkoppling, reglersétt faltorienterad reglering (FOR).

DRV-4 (plintansiutning 3. sid 13)

Idrifttagning FOR, Ak- och lyftdrift med givare (Oreglerad testkérning)

@ Anslutning av omriktarmoduien ar komplett.Oreglerad testkérning

@ Anslutning pa styrplintarna &r gjord i enlighet med plintansiutning 3, se sid 13.
@ KeyPad KP200 eller PC med DriveManager (fran version V2.3) &r ansluten, Betjéning se kapitel 4.6 och 4.7.

\ OBSERVERA: Kontrollera att den roterande driften inte kan férorsaka skader i maskinen (t. ex genom att ga forbi granslagen).

Atgird

Forklaring

1 Anslut natet till omriktaren.

Kontrollera om drivenheten kan kdras med statorfrekvens
och:ramper.i enlighet med leveransinstéliningen (WE).

2| Om detta inte &r méjlig skall du &ndra parametrarna i
néasta kolumn.

Instéliningarna skall sdkras i menyomrade _15FC
med Parameter 150-SAVE.

3 | | menyomréde _15FC stélls.parameter
152-ASTER pa DRV_4.

4 ENPO-kontakten siuts.
5 | Starta driften'med slutning av. STL- eller STR-kontakt.

6 | Kontrollera driftens rotationsriktning.
6 |- Stoppa-driften med att bryta med startkontakten.

7 | ENPO-kontakten bryts.

Omriktaren genomfor sjélvtest efter natanslutning (dt tar ca.1... 3 s).

Snabbmatning = .50 Hz
Accelerationsramp "
Retardations- och stoppramp "

Parameter
_300L 303-FMAX1

Menyomrade/
Snabbmatning

Accelerationsramp _59DP 590-ACCR1
Retardationeramp _59DP 592-DECR1
Stoppramp _59DP 594-STPR1

DRV_4 = Styrplintkonfigurering Snabbmatning, akprofil +Givare

Frigér slutsteget.

STL = Start vanstervar
STR =:Start hogervarv

Med STR aktiv, hégervarv (2) (1).

- Driften bromsas ner-till stiliestand.

Sé&ker sparr av slutsteget.

1) Leveransinstélining av BG1 till BG5S (15 kW) = 20 Hz/s fran BG6 (22 kW) till BG8 = 5 Hz/s

@ Test av vinkelgivaranslutningar

Atgird

Forklaring

1 ENPO-kontakten bryts.

2 | Vrid motoraxéln riktning hoger for hand - (1) Indikering,
(2) Hogervarv.

Séker sparr av slutsteget.

Hogervarv visas i displayen pa KP200, - kontrollera givar-
anslutningarna om sa inte ‘ar fallet.

Testet ar avslutat nér rotationsriktningen dverensstdmmer med visningen.

Reglerad testkorning
Steg'| Atgard

1 Motordata laggs in i Menyomrade _15FC (se de uppgifter
som finns pa motorns typskylt) och bekréaftas.

2 | ENPO-kontakten sluts, stall parameter 163-ENSC pa START,

3 | Valj parameter 300-CFCON, stall pa FOR , bekréfta.

4 1Valj menyomrade 79EN och stéll in givarens pulstal med
parameter 780-ECLNC.

5 | Instaliningarna skall sékras i menyomrade _15FC med
Parameter 150-SAVE.

6 | Starta driften med slutning av STL- eller STR-kontakt.
7 | Stoppa driften med att bryta med startkontakten.
8 | ENPO-kontakten bryts.

Forklaring

Markeffekt [kW] 154-MOPNM
Markspanning [V] 155-MOVNM
Mérkfrekvens [Hz] 156-MOFN

Markvarvtal [U/min.]157-MOSNM
Mérkstrém [A] 158-MOCNM
cos @ fér motorn  168-MOCOS

Automatisk motoridentifiering startar, haller pa ca. 3-4 min.,
hoppar darefter av sig sjalv till STOP.

Styrsatt: Faltorienterad reglering (FOR) &r vald
Puistal, Se sid 14 "Vinkelgivare® och typskylt for Givare/Motor.

Lagger apparatinstaliningarna i icke flyktigt minne, hoppar dérefter
tilt READY.

Motorn accelererar till forinstalit bérvarde.
Driften bromsas ner till stillestand.
Séker sparr av slutsteget.

\drifttagningen &ar darmed avslutad.
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ROT-2

lintanslutning 4, sid 14

[drifttagning FOR, Rotationsdrift med givare (anaiogtborvérde)
Oreglerad testkdrning

@ Anslutning av omriktarmodulen &r komplett.

e Anslutning pa styrplintarna &r gjord i enlighet med plintanslutning 4, se sid 14.
e KeyPad KP200 eller PC med DriveManager (fran version V2.3) &r ansluten, Betjéning se kapitel 4.6 och 4.7.

QOBSERVERA: Kontrollera att den roterande driften inte kan fororsaka skader i maskinen (t. ex genom att ga forbi granslagen).

Steg| - Atgard Férklaring
1 | Anslut nétet till omriktaren. Omriktaren genomfdr sjélvtest efter natansiutning (dt tar ca.1... 3 s).
Kontrollera om drivenheten kan kdras. med statorfrekvens Snabbmatning = 50 Hz
och ramper i enlighet med:leveransinstailningen (WE). Accelerationsramp
Retardations- och stoppramp !
2 | Om detta inte &r mojlig skall du &ndra parametrarna i Menyomrade/ Parameter
nasta kolumn. Snabbmatning _300L 303-FMAX1
Instéliningarna skall sékras i menyomrade Accelerationsramp _59DP 590-ACCR1
_15FC med Parameter 150-SAVE. Retardationeramp _59DP 592-DECR1
Stoppramp _59DP 594-STPR1
3 | Imenyomrade _15FC stélls parameter 162-ASTER pa ROT_2. ROT:2 = Styrplintkonfigurering Styrplintkonfigurering analogt
varvtalsbérvarde + vinkelgivare
4 | ENPO-kontakten sluts och med R1 ger matar du in ett Frigor slutsteget.
litet borvarde.
5 | Starta driften med slutning av STL- eiller STR-kontakt. STL = Start vanstervar
STR = Start hégervarv
6 Kontrollera driftens rotationsriktning. Med STR aktiv, hégervarv (2) (1) .
6 | ‘Stoppa-driften. med att bryta med: startkontakten. Driften bromsas ner fili stillestand.
7 | ENPO-kontakten bryts. Saker sparr av slutsteget.

Steg

Atgard

1) Leveransinstélining av BG1 till BG5 (15 kW) = 20 Hz/s fran BG6 (22 kW) till BG8 = 5 Hz/s

Test av vinkelgivaranslutningar

‘Forklaring

ENPO-kontakten bryts.

Vrid motoraxeln riktning héger for hand (1) Indikering,
(2) Hogervarv.

Saker sparr av slutsteget.

Hégervarv.visas i displayen pa KP200, kontrollera givar-
ansiutningarna om sé inte &r fallet.

Testet &r avslutat nér rotationsriktningen 6verensstammer med visningen.

Reglerad testkérning

steg| Atgard Forklaring
1 Motordata l&ggs in i Menyomrade _15FC (se de uppgifter Markeffekt [kW)] 154-MOPNM
som finns pa motorns typskylt) och bekréaftas. Mérkspénning [V] 155-MOVNM
Markfrekvens [Hz] 156-MOFN
Méarkvarvtal [U/min.}157-MOSNM
Mérkstrom [A] 158-MOCNM
cos ¢ for motorn  169-MOCOS
2 ENPO-kontakten sluts, stéll parameter 163-ENSC pa START! Automatisk motoridentifiering startar, haller pa ca. 3-4 min.,
hoppar.dérefter-av sig sjalv till STOP.
3 | Valj parameter 300-CFCON, stéll pa FOR , bekréfta. Styrsétt: Féltorienterad reglering (FOR) &r vald
4 | Vvaljimenyomrade _79EN och stall in givarens pulstal med Pulstal, 'Se sid 14 "Vinkelgivare" och typskylt fér Givare/Motor.
parameter 790-ECLNC. :
5 | Instaliningarna skall sakras i menyomrade _15FC med Lagger apparatinstéllbingarna i icke flyktigt minne, hoppar dérefter
Parameter 150-SAVE. till READY.
6 . | Starta driften med slutning av STL- eller STR-kontakt. Motorn accelererar till forinstallt bérvarde.
7 | Stoppa driften med att bryta med startkontakten. Driften bromsas ner till stillestand.
8 | ENPO-kontakten bryts. Saker sparr av slutsteget.

Den reglerade testkérningen &r ddrmed avslutad.

Instélining FOR

FOR &r redan forinstallt och fér standardanvandningar krévs darfor ingen ytterligare optimering.
ANMARKNING: Fér att optimera speciella instaliningar

Anvand Anvédndarhandboken.

e Varvialsreglerkretsen
e Vridmomentet vid laga varvtal
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4.6 Instéllningar med KeyPad KP200

KeyPad kan anslutas direkt pa omriktarmodulen ( X4) .

Qversikt KeyPad KP200

(1) o SmarTCARD for att spara och dverféra
instéllningar till andra styrningar

o Anropamenyomraden eller paramet-

rar
O Spara &ndringar
O Start vid styrning av motorn

1)

sy O Lamna menyomraden

O Avbryta &ndringar
o Stopp vid styrning av motorn

o Val av meny, menyomrade eller pa-

r"ameter
o Okning av instélining

(¥ o Valav meny, menyomrade eller pa-

rameter
o Minskning av installning

() )
5O — @

(2) ——fmm

o—t15 13—«
A

5 \ §BEO00000D

(6)

(1) 3-stéllig siffervisning, t. ex. for parameternummer, se avsnitt 1.9
(2) Aktuell meny

(3) 5-stéllig siffervisning, parameternamn och vérde

(4) Fysikalisk enhet for (3)

{5) Vad som visas i stapeldiagrammet

(6) Stapeldiagram, 10-stéllig, se avsnitt 1.9

(7) Riktningsindikering

(8) Accelerations- och bromsramp

Menystruktur

KeyPad KP200 har en menystruktur for dversiktlig betjéning. Den &r
identisk med menystrukturen hos KP100 fér omriktare SmartDrive
VF1000 och servoforstérkare MasterControl.

Matvarden | Menyomrade | Drivning SMARTCARD
O Urval O Urval O Styrning Lasning
O Visning Parameter Skrivning
O Urval Skrivskydd
Belastning O Andra
Idrifttagning

Bild 4.6 Menyfunktioner

Exempel parameterinstélining (PARA-Meny)

Parametrarna i PARA-Menyn ar ordnade i funktionsmassiga menyom-
raden for att man skall fa battre dversikt.

Endast de parametrar, som man har tillgang till i den aktuella menyni-
vaen, kan &éndras.

1. Valj PARA-Meny.

L)
MENU
DDDDDDDD{QD

start
grniter,

2. Valj énskat menyomrade med pil-
knappar och bekrafta med start/en-
ter.

3. Valj énskad parameter med pilknap-
parna {menyomrade 1-MODE =2).

Hr-iri

ouooonnood

start
enler,

4, Det aktuella vardet visas, den sista
positionen blinkar. Med pilknappen
nerat vaxlar man till nésta position.
Med pilknappen uppat kan man &nd-
ra den blinkande positionen. Den
femte positionen, léngst till vanster,
visar fértecknet: (~) = minus.

Som sista position kan exponenten
matas in.

Nytt varde ldggs upp med start/
enter eller avbryts med stop/return
(utan att lagga in i minne).

CARD-Meny

SmartCard, lasa/skriva:

| denna meny kan omriktarinstéliningar sparas pd SmartCard och
overforas till andra omriktarmoduler.

N&r man sparar, sparar man alltid alla parametrar pa SmartCard. Nar
man laser kan antingen alla parametrar eller endast parametrar ur ett
menyomrade lasas in {per inlésningsprocedur).

Funktion Beskrivning

READ > ALL Las in alla parametrar fran SmartCard.

READ > _27RS L&s in parametrar ur menyomréade, t. ex.
_27RS (borvardestruktur).

WRITE Lagra alla parametrar pa SmartCard.

LOCK Forse SmartCard med skrivskydd.

UNLOCK Ta bort skrivskydd.

Yiterligare information om betjéning med KeyPad finner du i installa-
tionsanvisningen for KeyPad KP200.
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4.7 Betjdning med DriveManager

Fdrutséttningar:

@ Aftanvandarmjukvaran DriveManager (fran version V2.3) &r instal-

lerad i

din PC.

De viktigaste funktionerna

Bild 4.7 Anslutning av omriktare till PC/DriveManager

Funktion

Meny

Icon

Starta kommunikation med styrningen

Kommunikation > Anslut > Enstaka apparat

Andring av parametrar

Aktiv apparat > Andra instaliningar

Skriv ut parameter datasats

Aktiv apparat > Skriva ut installningar

Styrning av driften

Aktiv apparat > Styrning > Basdriftsatt

Digital Scope

Aktiv apparat > Overvakning > Snabba fériopp med digital scope

Spara datasats fran apparat till fil

Aktiv apparat > Spara apparatinstaliningar till ...

Ladda datasats fran fil till apparat

Aktiv apparat > Ladda apparatinstaliningar fran ...

Ytterligare information finns i DriveManacer HJALP,

4.8 Parameterlista (Urval)

Namn Enhet Funktion Leverans- | Din instéillni‘ng
instélining

Menyomrade Fdrsta idrifttagning _15FC
150-SAVE - Spara apparatinstéliningarna READY
151-ASTPR - Ursprungliga apparatinstalliningar DRV_1
152-ASTER - Forinstéalld inkoppling DRV_1
154-MOPNM kw Motorns markeffekt 1)
155-MOVNM \% Motorns markspanning 1)
156-MOFN Hz Motorns markfrekvens 50
157-MOSNM | 1/min Motorns maérkvarvtal 2)
1568-MOCNM A Motorns mérkstrom 2)
158-MOCOS - Motorns cos-fi 0,8
163-ENSC - Motor auto-tuning STOP
164-UMWR - Spara apparatinstalining | anvandarsatt 1
165-UMAC - Aktivera anvéndaromrade 1
166-UMSEL - Styrplats for véxling av aktivt anvandarsatt PARAM
167-SCPRO % Pagaende reglersatt VFC
Menyomrade Fasta frekvenser _27FF
270-FFIX1 Hz Fast frekvens 20
Menyomrade Frekvensgrdnser _300L
301-FMIN1 Hz Minimifrekvens 0
303-FMAX1 Hz Maximifrekvens 50
Menyomrade Motorskydd _33MO
330-MOPTC - Sattet fér Motor-PTC-utvardering OFF
Menyomrade Akprofilgenerator _59DP
590-ACCR1 Hz/s Accelerationsramp 20
592-DECR1 Hz/s Retardationsramp 20
594-STPR1 Hz/s Stoppramp 20
Menyomrade Vinkelgivarutvérdering _79EN
790-ECLNC | Pulserivarv | Givarens pulstal 1024
Menyomrade Analoga ingangar _18IA

Inst&lining® for analog ingang ISACO]

OFF = Ej aktiv
180-FISAQ 0-10V = Spanningsingang 0...10 V OFF

PM10V = Spénningsingéng -10 V..+10V

0-20 = Strémingang 0...20 mA

4-20 = Strémingang 4...20 mA
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5 Diagnos/Felmeddelanden

5.1 Lysdioder

Pa frekvensomriktaren, upptill tili héger, finns 3
lysdioder med fargerna ROD (H1), GUL (H2) och
GRON (H3) for statusvisning.

Apparattillsténd ROD LED GUL LED GRON LED
(H1) (H2) (H3)

Nét ansiutet - - [ ]
Driftberedd @) @ -

| drift/autotuning aktiv @] * -
Varning (] @/ *x -

Fel #* (Blink kod) O -

O LED fran, @ LED till, % LED blinkande

5.1 Reaktion pa fel

Vid fel kommer omriktaren att reagera med ett bestamt funktionsfériopp. | tabellen "Felsignaler” &r funktionsférioppet tillordnat motsvarande

reaktionsnummer.

Reaktion Nr. | Funktion
1 Felsignal, slutsteget spérras
3 Felsignal, slutsteget spérras, sékrat mot automatisk aterstart
5 Felsignal, slutsteget spérras, mjukvarureset efter aterstélining av fel

5.3 Felsignaler

Om ett fel upptréder under drift, da visas detta med att den réda lysdioden H1 pa omriktaren blinkar. Koden indikerar feltyp. Om man har KP200

ansluten, da visas feltyp med en forkorning.

Blinkkod for| Visning | Reaktion L . : .
r5d LED H1 | KeyPad NF. Férklaring Orsak/Atgérd

1X E-CPU 5 Fel i CPU (Processor) Bryt och anslut sedan natet igen. Kontakta SIGBI om felet aterkommer,

2X E-OFF 1 Underspénningsavstangning | Kontroilera natspénningen. Upptréder éven kort vid normal brytning.

3x E-OC 3 Overstrémavstangning Kortslutning, jordfel. Kontrollera kraftkablar, motorlindning, nolledare
och jordning (se aven kapitel 3: Installation).
Felaktig apparatinstélining: Kontrollera reglerkretsarnas parametrar,
samt installning av ramper.

4x E-OV 3 Overspanningsavstangning Overspanning i nitet: Kontroliera nétspanning och aterstarta.
Overspénning p g a dtermatning fran motorn (generatorisk drift): Férléng
bromsramper - anslut bromsmotstand nar detta inte ar mojligt.

5x E-OLM 3 Motorskyddsavstangning | Motorn dverbelastad (efter | x t-Overvakning): Férlang processcykeln om
detta &r mojligt, kontrollera motordimensionering.

6x E-OLI 3 Apparatskyddavsténgning | Omriktarendverbelastad: Kontrollera dimensioneringen, eventuellt maste
stérre omriktare anvéandas.

7x E-OTM 3 Motortemperatur fér hdg Motor-PTC korrekt ansluten?:
Parameter MOPTC (Satt fér motor-PTC-utvardering) korrekt instélid?
Motor dverbelastad? Lat motorn svalna, kontollera dimensioneringen.

8x E-OTI 3 Overtemperatur omriktare | Omgivningstemperaturen fér hég: Forbattra kylningen i apparatskapet.
For hdg last under drift/bromsning: Kontroliera dimensionering,
eventuellt kan bromsmotstand anslutas.(sénk switchfrekvensen"Para.690"

Tabell 5.1 Felsignaler

Service-Hotline

Om du behdver ytterligare hjalp d& kan du kontakta specialister hos SIGBI System AB.

Tel. 042-654 00 Fax 042-654 70
E-Mail: info@sigbi.se
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5.4 Fel vid KeyPap-betjaning

Fel Orsak Atgérd
ATT1 Parametern kan inte &ndras i denna anvéandarniva Vélj anvandarnivd 1-MODE hogre.
eller &r gj tillganglig.
ATT2 Motorn far inte styras via CTRL-Meny. Ta bort startsignal fran annan styrplats.
ATT3 Motorn far inte styras via CTRL-Meny p g a feltillstand. Aterstall felet.
ATT4 Nytt parametervérde ej tillatet Andra vardet.
ATTS Nytt parametervérde for stort Minska vardet.
ATT6 Nytt parametervérde for litet Oka vardet.
ATT7 Kortet far i nuvarande tillstand inte lasas. Aterstall startsignalen.
ERROR | Ogiltig passerkod Mata in korrekt passerkod.

Tabell 5.2 Fel vid KeyPad-betjaning: Aterstéll med Start/Enter

5.5 Fel vid SmartCard-betjaning

Fel Orsak Atgérd
ERRS1 | SmarTCARD skrivskyddat
ERR92 | Fel i plausibilitetskontroll
ERR93 | SmarTCARD €] lasbart, fel omriktartyp
ERR94 | SmarTCARD €j lasbart, parameter €] kompatibel Anvénd ett annat SmMARTCARD
ERR96 | Forbindelse med SmarTCaRrD bruten
ERR97 | SmarTCaRD -data ogiltiga (Checksum)
ERR98 | Otillrdckligt minne pa SmarTCARD
ERR99 | Valt omrade finns inte pa SMARTCARD , inga parametrar
Sverforda till SmarTCARD .

Tabell 5.3 SMARTCARD -fel: Aterstéll med Stop/Return

5.6 Fel vid natansiutning

Fel. ... : Orsak Atgard

Natet anslutet. Omriktarmodulen visar | Vid koppling till/fran for ofta kommer styrningen Efter en vilopaus pa nagra minuter &r
ingen reaktion (LEDs lyser inte). att skydda sig med hégohmig frankoppling | omriktaren ater driftberedd.

fran natet.

5.7 Reset

Aterstilining av omriktaren
Omriktaren kan aterstéllas med en aterstéliningsknapp. Denna startar ny systeminitiaslisering och aterstéller processorn.

Parametrar som endast andrats i arbetsminnet, d. v. s. som inte sparats med parametern 150-SAVE, kommer att aterstallas
till sitt ursprungliga sparade vérde.

Bild 5.1 Aterstéliningsknapp (1)

Parameteraterstillning
| PARA-Meny hos KeyPap: Tryck pa de bada pilknapparna for att aterstélla parametern till leveransinstalining.

| DriveManaGer: Valj "Standard’-knappen i parametereditons editeringsfonster.

Leveransinstélinin (=

Tryck pa bada pilknapparna samtidigt som néatanslutning av omriktaren for att aterstélla alla parametrar till leveransinstalining. Ny initialisering
genomfors.

Parameter 004-PROG = 1 kan ocksa anvandas. Denna aterstaller alla parametrar i den aktiva anvandardatasatsen till leveransinstalining.
Darefter skall parametrarna sékras med parameter 150-SAVE = BUSY.

® OBSERVERA! Med leveransinstalining kommer applikationsdatasats 1 (Ak- och lyftdrift konfiguration 1) att laddas. Observer:
E plintkonfigurering och funktionalitet for omriktaren i detta driftsatt, eller ladda din egen anvéndardatasats.

CDA Installation - 26




A.1 Tekniska data

CDA32.003 till CDA34.006

0,37kW till 2,2kW

TYP
Tekniska data

CDA32.003 | CDA32,004

CDA32.006 | CDA32.008

CDA34.003

CDA34.005 | CDA34.0086

Utgang, motorsida

Rekommenderad maérkeffekt
med 4pol. Normmotor

0,375 kW 0,75 kW

1,1 kW 1,5 kW

0,75 kW

1,5 kW 2,2 kW

Apparatmérkeffekt

1,0 kVA 1,7 KVA

2,3 kVA 3,0 kVA

1,6 kVA

3,0 kVA 4,2 KVA

Spénning

3x0

.. 230V

x 0 ...400/460 V

Kontinuerlig motorstrom (IN)

24 A 4,0 A

55A 71A

22 A

4,1 A 57A

Maxstrom 1,8 x |, under 30 s

43A 72A

9.9A 12,8 A

4,0 A

74 A 10,3 A

Statorfrekvens

0 ... 1600 Hz (> 800 Hz Switchfrekvens = 16 kHz rekommenderas)

Switchfrekvens hos slutsteget

4,8, 16 kHz

Ingang, natsida

Natspanning

1x230V,-20 % +15 %3 x460 V, -25 % +10 %

Natspénningens osymmetri

+3 % max.

Frekvens

50/60

Hz 10 %

50/60 Hz 10 %

Forlusteffekt

25W | ss5w

82 W 106 W

70 W

112 W 148 W

Bromschopper-kraftelektronik

Max bromseffekt med internt
bromsmotstand (endast med
utfbrande CDA34 ..., Wx.x, BR)

1,6 kW
vid 360 Q

Minsta motstandsvarde for
externt bromsmotstand

100 Q

56Q

180 Q

CDA34.008 till CDA34.032

3,0kW till 15kwW

TYP
Tekniska data

CDA34.008 CDA34.010

CDA34.014 | .CDA34.017

CDA34.024

CDA34.032

Utgang, motorsida

Rekommenderad mérkeffekt
med 4pol. Normmotor

3.0 kW 4.0 kW

55 kW 7.5 kW

11 kW

15 kW

Apparatmérkeffekt

5,7 kVA 7,3 kVA

10,2 kVA 12,4 kVA

17,5 KVA

23,3 kVA

Spénning

w

x0...400/460 V

Kontinuerlig motorstrom (1)

78 A 10 A

14 A 17 A

24 A

32A

Maxstrém 1,8 x |, under 30 s

14 A 18 A

25 A 31A

43 A

58 A

Statorfrekvens

0 ... 1600 Hz (> 800 Hz Switchfrekvens = 16 kHz rekommenderas)

Switchfrekvens hos slutsteget

4,8, 16 kHz

Ingang, natsida

Natspanning

3x460V -25% +10 %

Osymmetri

+3 % max.

Frekvens

50/60 Hz +10 %

Forlusteffekt

162W | 207 W

268 W 325 W

400 W

510 W

Bromschopper-kraftelektronik

Max bromseffekt med internt
bromsmotstand (endast med
utforande CDA34 ..., Wx.x, BR)

6,0 kW
vid 90 Q

6,0 kW
vid 90 Q

6,0 kW
vid 90 Q

Minsta motsténdsvarde for
externt bromsmotstand

56 Q

47Q

220
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CDA34.045 till CDA34.170 22kW till 90kw

, TYP :
Tekniska data CDA34.045 - 'CDA34.060 |  CDA34.072 | -CDA34.090 | CDA34.110 | CDA34.143 | CDA34.170
Utgang, motorsida
Rekommenderad markeffekt 22 kW 30 kW 37 kW 45 kW 55 kW 75 kW 90 kW
med 4pol. Normmotor
Apparatmérkeffekt 32,8 kVA 43,8 kVA 52,5 kVA 65,6 kVA 80 kVA 104 kVA 124 kVA
Spénning 3x0..400/460 V
Kontinuerlig motorstrém (1,) 45 A 60 A 72 A 90 A 110 A 143 A 170 A
Maxstrém 1,5 x 1, under 60s 68 A 90 A 108 A 135 A 165 A 214 A 255 A
Statorfrekvens 0..400 Hz
Switchfrekvens hos slutsteget 4, 8 kHz
Ingang, natsida
Natspanning 3x460V-25 % +10 %
Osymmetri +3 % max.
Frekvens 50/60 Hz 210 %
Forlusteffekt 777 W ‘ 1010 W 1270 W 1510 W 1880 W| 2450 W 2930 W,
Bromschopper-kraftelektronik
Minsta motstandsvarde for 180 18 Q 130 120 100 56Q 56Q
externt bromsmotstand

A.2 Omgivningsbetingelser

Benimning Omriktarmodul
Temperaturomrade “| i drift -10...45 % C{BG1... BG5),0...40 °C (BG6 ... BG8), upp till 55 > C med lastreduktion
: Lagring -25 ... +565 °C
Transport -25...+70 °C

Relativ fuktighet

15 ... 85 %, kondensering gj tillaten

enligt IEC 68-2-6

Mekanisk-halifasthet

| stationr drift

Vibration: 0,075 mm i frekvensomradet 10-.... 58 Hz
-Schock: 9,8 m/s2'i frekvensomradet >58 ... 500 Hz

Vid transport

Vibration: 3,5 mm i frekvensomradet 5 ... 9 Hz
Schock: 9,8 m/s2 i frekvensomradet >9 ... 500 Hz

Kapslingsgrad

Apparat

IP20 (NEMA 1)

Kylmetod

Cold Plate: IP20
Genomgaende kyiflans: IP54 (3 ...15 kW)
Genomgaende kylflans: 1P20 (22 ... 37 kW)

Berdringsskydd

VBG 4

Monteringshiva

Upp tili:- 1000 m 6ver havsyta, Lastreduktion 1%/100m upp till max 2000m
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A.3 Dimensioneringsanvisningar for ,,Cold Plate*

Amne Planeringsanvisningar
1 Kontaktytans jamnhet = 0,05 mm
Termisk forbindelse Kontaktytans ojamnhet = Ojdmnhetsfaktor 6,3
med kylytan 1 Kontaktyta mellan omriktarmodul (monteringsplatta ,Cold Plate") och kylflans behandiad med vérmepasta
(Skikttjocklek 30-70p)
1 Temperaturen i mitten pa omriktarens montageplatta far ej dverstiga 85 °C .
Storiek Effekt Kylfldns Kapsling
Distribution av BG 1/2 0,37 till 2,2 kW| ca. 65% ca. 35%
fériusteffekt BG 3 3 till 4 kW ca. 70% ca. 30%
BG 4 5,51ill 7,5 kW ca. 75% ca. 25%
BG 5 11 till 15 kW ca. 80% ca. 20%
Storlek Effekt Apparatyta Aktiv kylyta
Aktiv kylyta [kW] [mm] [mm]
B B H a b
BG 1 0,37 il 0,75 | 70 193 | 50 165
BG 2 1,1 till 2,2 70 218 | 90 200
T - BG 3 3till 4 100 303 | 120 260
© BG4 551l 7,5 150 303 | 65 215
BG 5 11 till 15 200 303 | 80 300
Varmemotstand Storlek Effekt {-+'Termisk resistans mellan
. [kW] . aktiv kylyta och kylare
Rth [K/W]
M
BG 1 0,37 till 0,75 kW 0,05
e BG 2 1,1 till 2,2 kW 0,05
BG 3 3 till 4 kW 0,03
. Virnepasta BG 4 5,5 till 7,5 kW 0,03
Monteringspiatta
3000 BG 5 11 till 15 kW 0,015

A.4 Dimensioneringsanvisningar fér flermotordrift

Strémdimensionering fér omriktaren

Summen av motorstrémmarna maste vara mindre an omriktarens méarkstrom:
% motorstrommar, (I, + 1.+ 1, )<l ..

Motorreglering

Vid flermotordrift far endast reglersattet VFC anvéndas.

Motordrossel

Motordrossel maste alltid anvéndas. Motordrosseln begrénsar dV/dt och dérmed lackstrémmarna
och skyddar mot kopplingséverspénningar som uppstar dd man bryter motorinduktansen.

Motorkabellangd

Motorkablarnas sammanlagda l&ngd far man genom addering av enskilda kabellangder.

Motorskydd

Vid flermotordrift kan de parallellinkopplade motorerna inte skyddas av omriktarens motorskydd.
Darfor maste man se till att motorerna skyddas med externa motorskyddsbrytare eller termistor-
skyddsreld, med hansyn till tilldmpringen.

Alla motorer har samma last

I denna tillampning kommer alla motorernas momentegenskaper att vara ungefér lika.

Motorerna har olika last

Vid mycket olika last kan det uppsta problem under starférloppet och vid laga varvtal. Detta beror pa

att sma motorer har higre statorresistans och ddrmed storre spanningsfall i statorlindningen.

Praxis: Vid ett effekiférhallande pa ungefér 1:4 mellan motorerna kommer startmomentet for de
mindre motorerna fortfarande att vara ca 70% av méarkmomentet. Om detta inte &r tillrackligt
da maste du anvéanda en stérre motor.

Vid samtidig start kommer de mindre motorerna att starta langsammare pa grund av att de
har storre efterslapning.

Varvtalsforhallande

Olika motorvarvtal kan endast erhallas om motorerna har olika t. ex. 1440 min-* och 2880 min™'.
Varvtalsférhallandet 1:2 har man fortfarande vid varvtalsédndring. Noggrannheten &r beroende av
eftersldpningen och darmed av lasten.

Inkoppling av enskilda motorer

Vid inkoppling av motorer maste man ténka pa att startstrdmmen inte far vara storre an omriktarens
maximala strém. Det ar fordelaktigt om omriktarbelastningen ar >40%.

Dessa 40% grundlast hjélper till vid inkopplingstgonblicket.

f“%
f R Vid anslutning farmotorerna inte kdras i faltférsvagningsomradet, eftersom den motor som
mmzl kopplas in, da@ kommer att accelerera med reducerat moment.
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Anvandning av KeyPad KP200

Med KevyPab KP200 kan man géra idrifttagning, andra instéllningar och aviésa matvarden hos omriktarsystem CDA3000.
Vid mer omfattande anvandning rekommenderar vi anvéndning av den grafiska PC anvéandarmjukvaran DRrIvVEMANAGER, eftersom

denna erbjuder battre dversikt.

1 KeyPad KP200 ............ errrerrmsersressssereerennas ererrrerereeeeneseseennannn.s teerereressnersrenssrsearerenes A
1.1 Montering 0Ch @ansIUINING ..o ansccae e ecsresn s s st e s s s e raaesas s sesrensses sassessssaessseseesssssnonsons 2
BL=L L4 T T = T OO U OO O 2
Montering pa en apparatskapsdorr eller montageplatia .....o.ccvvveiriieeciesirercrasrsiernee e rsesses s sssesse s reseseessseseesenss 2
1.2 Knappar 0Ch diSPIAY ...ccoviciiiiiiiciiiiiiii it crs st et st re e r s e e s sner e s se e e saben s e aesesse sabasesatessnseenasnaensennras 3
B 3 M ENY S IUKIUT e i s e s r s s e e s e e e e s s e e e e s e REEr e R e ne R rER e e s e e naaaeer e s nnanneearnraes 3
g 1= ) A= =« O O RO 3
1.4 Visning av matvarden (VAL-MENY) ...t stsesstnesraess s s snssms s ss s snaseas sassessnssnnensensssansesnsessssnnnass 3
1.6 Andra inStAlININGAr (PARA=MENY) ......vvecveriiereiieisseiesetesiesesssssssssssssssssssesssssesssssasasssssssasssnsassesos sossssstossssssssssesseassosns 4
1.6.1 Namn P& GMNESOMIAUEN .....c..cocviricrmiireniisrirsasrssrsserreseressasssssessaseesssssesssesssresssnsesessanasssresssssssesssnessasnsssnnensssansn 4
1.6.2 ANVENUAITIIVABE ...erevriircrrirareesrerssseseessssssseeasreassese s e asseasreases s seasssesseesaseensenssseesssesanses sesesssnns sasesssensssnnseessansnnasses 5
1.7 Styrning av Motorn (CTRLAIMENY) ..oviiiciciiiiciirciner s e s essser s aerese s s s snr s s s s sssessessssnsnnes seeessennnsnsscnnenesasnsenes 5
1.8 SmartCard |3sa/skriva (CARD=MENY) ....oiiiiiiriceniscin s ssiniressssessccssaneesss s sssenssessessannensssssssene nesesesenessennees sasennnnes 5
1.9 Ovriga ViSNINGar MEd KP200 ...........ccceueueveereeeietereseesesssesesesssasesssesissassessssssssssasasesssasssssasssssssess sssssssasssssesssnsasarasaes 5
IR T BB 21T (o 1 T T o 5
1.9.2 Siffervisning 3-STAIlIG ......cccoiieiiiii i e e aa e 5
2 Parameterlista .....cccccovimimmmniniimncn s e ferermaeerssseesensssesnsnereernnscaerens 6
_15FC Forstaidrifttagning .........ccooonnninicinnnnnn 6 59DP Korprofilgenerator.........cicviresccensnnnens 11
_18l1A  Analogaingangar ..........coveeeeeeeesreeesneesnnns 7 B0TB  AKSALSEr ...coeeecrerirerircrenrs s s s sssenns 11
_200A Analog Utgang ... 7 64CA Stromstyrd acceleration ............ccoveeeveriennn. 11
_21ID Digitala ingadngar .........cccovmrincininencniicnniane 7 65CS CDS Karakteristikasatsomkoppling ........... 1
_240D Digitala utgangar ..., 8 66MS Master/Slave drift ........ccccccocverereerreireererennes 11
_25CK Pulsingang/Pulsutgadng ..........cccoccinnnnnnnns 8 67BR Likstréomsbromsning.........cccocvvnvnnciinnienne 12
_26CL  Styrplats .......c.coivmniininniniie 8 68HO Likstrédmshallning .......cccceccovvevrvevnesnnenens 12
_27FF Fasta frekvenser ..., 8 BIPM  ModUulation ............covmierimerinicsconnssssessanns 12
_28RS Borvardestruktur .........cconvirnccenvimncinninniein 8 70VF U/f (spanning/frekvens)-karakteristika ..... 12
_300L Frekvensgranser ..., 9 74IR  IxRlastreglering .........ccccorviinvvnniniicnncnsnnns 12
_31MB Motorhallbroms .........ccceoiviimniininiinnsnninnas 9 75SL Eftersldpningskompensering ........ccionnne 12
_32MP Motorpotentiometer ..........cooiieeniiininiinnns 9 76Cl  Strominpragling .......ccoeeeeeveernermrmssrecsesesinnns 13
_33MO Motorskydd........ccconenneinicnminnrinencnnnnies 9 7T7TMP MagnetiSering .......ccccocovisriernsersnsansssensenses 13
_34PF Ndtbortfallsskydd .......coooerminnrninieneinn, 9 78SF Varvtalsreglering SFC .......ccccuerveenemnsenenes 13
_36KP KP200 ..........o v 9 79EN Encoderutviardering ...........ccovevvnnvissscennnns 13
_38TX Apparatbelastning ... 9 80CC Stromreglering ......ccccccvcevvvrenvevesevernsnens 13
_39DD Apparatdata ............ccciniinnmninnnnoninen, 9 81SC Varvtalsreglering FOR .........ccccoenneircncrernnns 13
_50WA Varningsmeddelanden ... 10 _84AMD MOtOrdata ......occvvieecucerereeesessesssesesereseenens 13
_S51ER Felmeddelanden ...........connniniicinninnn, 10 _86SY SYSIEM ..ocovvecreeeriveeercsne st ssnaens 13
_55LB LUSEBUS.....cccoriniiicrccrcnnmrcnis s s e 10 Menystyrning KP200 .........ccoococomriniiennmennsnessesieninens 13
_570P  Optionsmoduler .........ccoccconiiinniinnnininenns 10 VAL meny: Arvardeparametrar ..........ccooeeeeeeerereene 13
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1.1 Montering och anslutning

KevPap kan fastas direkt pa en omriktarmodul eller monteras ien
apparatskapsdorr.

|o2ssesess]

a) Pa omriktarmodul CDA3000 (kontakt X4)
b) Pa apparatskapsdoérr
Montering av KevPap (max. kabelldngd 3 m)

Tekniska data

Bredd 70 mm
Héjd 73 mm
H Djup 33 mm
Vikt 150 g
Skydd 1P20

KP200 - 2

Montering pa en apparatskapsdérr eller mon-
tageplatta

1. Ta bort lasmekanismen (1) pa
KeyPap (1)

2. Férbered monteringsplattan:
Gor hal for Sub-D kontaktenoch

borra 2 st 3.5 mm hal (2) @

3. Montera KevPab med 2 st sjalvj-
angande M3 skruvar (2)

4. Anslut KeyPab till CDA3000 (X4) med hjalp av en standard
seriell kabel (Sub-D, 9-pin, hane/hona)

[

]

o D L i e e e e D

7,225

swevevese

v 00060000

Montering av KeyPap pa en apparatskapsdérr.



1.2 Knappar och display

(1) o SwmarTCaRD for att spara och
Overfora instéllningar till an-

dra styrningar

o Anropa menyomraden eller

parametrar
o Spara andringar
o Start vid styrning av motorn

o Ldmna menyomraden
o Avbryta dndringar
o Stopp vid styrning av motorn

M

(&) o Val av meny, menyomrade

eller parameter
o Okning av instélining

(¥) o Val av meny, menyomrade

eller parameter
o Minskning av installning

Knappfunktioner med KeyPap KP200

(1) 3-stallig siffervisning, t. ex.

(1) (7 fér parameternummer, se av-
o =8 snitt 1.9
(2) —je=mm (2) Aktuell meny

(3) ——t /,’S 75 3*11 4 (3)5-stallig siffervisning, para-
N lllljDDDDDD meternamn och varde

(6) (4) Fysikalisk enhet for (3)

(5)—"

(5) Vad som visas i stapeldiagrammet

(6) Stapeldiagram, 10-stéllig, se avsnitt 1.9
(7) Rikiningsindikering

(8) Accelerations- och bromsramp

KevPao KP200 Display

1.3 Menystruktur

KeyPap KP200 har en menystruktur for dversiktlig och anvandar-
vénlig betjdning, liknande KP100 for SmartDRrIve VF1000 frek-
vensomriktare och MasTerCoNTRoL servofdrstarkare.

Méatvarden | Menyomrade | Drivning SMARTCARD
O Urval O Urval O Styrning L&sning
O Visning Parameter Skrivning
O Urval Skrivskydd
Belastning O Andra
Idrifttagning

Bild: Menyfunktioner

Pa nivan meny (»MENU« visas) kan du anvénda pilknapparna
for att skifta mellan menyerna. V&lj med Start/Enter for att 6ppna
meny. Valj med Stop/Return for att ga ur meny.

ol PENU (] FEN [ MERD || MEND [

Bild: Navigering pa menyniva

1.4 Menydversikt

s LoTE o

Sl = [ B -3
AT MENU MENU MENU T MENU
!lL ] Hﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂgf nm‘mnnnq?r i ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂrlr 10
@ @
S R Py
B 5505 _J6KP 5T0P READ
& , &
hﬂuﬂuuuuﬁgl S nnnnnnnngr ¥ N i oo <
@ ® ®
: L : _E'- HF N . K X > ; @
UNT T MOE S | pedlt: AL %
hﬂﬂﬂﬂﬂ&uﬂ! ¢ nnngnnrmgr @ ANA0ARNGE'¢ anooaoagon
205 3% 5o | READY
b oo nonnnann % B> LILL
MP C)
A SelectVALmenu ] Urval PARA meny] Urval CTRL meny | Urval CARD meny
(visamétvarden) ] (parameter- (Styrning via (ladda/sparamed
installning) KeyPad) SmartCard)
B Varaktigvisningav | Valavsakomrade| Motorn stoppad READ =adda fran
matvarden. Véxla il (Vid behov efter- SmarTCARD
... med pilknapp fragas passerkod WRITE = spara pa SC

Lev-inst = inget psw) | LOCK = + skrivskydd

UNLOCK =-skrivskydd

C Nistamatvarde Véljparameter | Enterreference Véljparameteromrade,
startamed
Start/Enterknappen
D Visningav Visarparameter- | Startamotornmed | Atgarden felfritt utford
matvarde vérde, &ndravid | Start/Enter-knappen
behov Andra barvarde med

pilkknapparna.

ANMARKNING: KeyPad KP200 anvénder alltid den aktiva datasat-
sen vid visning eller andring av parametrar i
CDA3000.

1.4 Visning av métvarden (VAL-meny)

O Efter spanningsanslutning visas det varde som valts for var-
aktig visning (se pos 2.). Det varaktiga matvardet valjer man
i PARA menyn med parameter 360-DISP i @&mnesomradet
_36KP (KeyPab).

O Antalet visade matvarden beror pa anvandarniva, parameter
1-MODE i &mnesomradet _36KP (KevPab).

Visning av aktuella matvarden

=
MONI
HEIVU

(1) Valj VAL meny

(2) Kontinuerlig visning av
métvérde
(= visas efter spénning-
sanslutning)

(3) Véljmatvarde med piltang-
enterna

(4) Visning av matvarde

= e
b

b nooonoeene
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1.6 Andra installningar (PARA-Meny)

O Parametrarna i PARA menyn &r grupperade i &mnesomraden
i forhéllande till deras funktion. Darmed far man en béttre
overblick (es tabell 2.2).

O Man kan bara a&ndra parametrar som finns tiligéngliga i
aktuella anvandarniva (se tabell 2.3 och 2.6).

s
MLA T
FieNg

0000000000

slar!
enter,

1. Valj PARA meny

2. Véljénskatmenyomrade med pilk-
napparna och bekréfta med Start/
Enter

3. Valj énskad parameter med pilk-
napparna. Anvandarnivda MODE
= 3 (eller hdgre) behodvs

4, Véardetvisas, det sista tecknet blin-
kar. Anvand ner-knappen for for-
flyttning till nasta tecken. Det blink-
ande tecknet kan andras med
upp-knappen. Det femte tecknet
langst till vanster visar tecknet
(-) = negativt.

Sista tecknet kan matas in som
exponent.

Nytt vérde sparas med start/en-
ter eller avbryts (utan att spara)
med stop/return.

OBSERVERA: For parametrar med stora vardeomraden kom-
mer vardet att Iaggas in som exponent (t.ex. 10.00 E3 = 10,000;
25.15 E-2 = 0.2515). Anvand upp-knappen for att 6ka det blink-
ande tecknet och ner-knappen for att flytta till nasta tecken.

Spara parametrar permanent

1. Tryck "Stop/Return” tills displayen visar "MENU".

2. Hall in bada pilknapparna samtidigt tills displayen
visar "SAVE".

3. Vénta tills skalan visar fullt.
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1.6.1 Namn pa dmnesomraden

Namnen pa @mnesomradena bestar av ett tvasiffrigt num-
mer och en férkortning av omradet (ex.: _36KP = KeyPab).
Numret 36 kannetecknar parametrarnas omrade fran 360 till
nasta &mnesomrade _38TX - d v s till parameter nummer 380.

OBSERVERA: Detta betyder att parametrar med nummer 362
eller 371 normalt finns i &mnesomrade _36KP!

Undantag: F&r kompatibilitet &r parameternumren inte alltid
baserade pa @mnesomradet, t. ex. 1-MODE i dmnesomradet
_J6KP. Andantagen har man emellertid bara for parameternum-

mer < 150 och 400 - 499.

KeyPad Forkortning for Amnesomrade Menyomr.
(DriveManager) 1-MODE
_18FC  First Commissioning First commissioning 2

_18lA  Inputs Analog Analog inputs 2
_200A Outputs Analog Analog outputs 3
_21ID  Inputs Digital Digital inputs 3
_240D Outputs Digital Digital outputs 3
_26CL  Control Location Control location 3
_27FF  Fixed Freguencies Fixed frequencies 2
_28RS Reference Structure Reference structure 3
_300L Output frequency Limits Frequency limits 2
_31MB  Motor Brake Motor holding brake 3
_32MP  Motor Potentiometer MOP function 3
_33MO MOtor protection Motor protection 3
_34PF  Power Failure bridging Power failure bridging 3
_36KP  KeyPad KeyPad KP200 3
_38TX TaX values Device capacity utilization 3
_39DD  Device Data Device data 3
_BOWA  WArnings Warning messages 3
_51ER  ERror messages Error messages 3
_55L.B  Lust Bus LustBus 3
_570P OPtion modules Option modules 3
_59DP  Driving Profile generator ~ Driving profile generator 3
_B0TB  TaBles with driving sets Driving sets 3
_B4CA  Stromstyrd acceleration Current-controlled startup 4
_B5CS Characteristics Switching  Characteristic data set switchover 3
_66MS Master-/Slave Master/Slave operation 2
_B67BR BRaking DC braking 3
_68HO HOlding DC holding-on 3
_69PM  Pulse Modulation Modulation 3
_T0VF  Voltage/Frequency Control Voltage/frequency control 4
_7T4IR I xR load compensation | x R load compensation 4
_758L  SLip compensation Slip compensation 4
_76Cl  Current Injection Current injection 4
_TTMP  Magnetizing Phase Magnetization 4
_785F SFC Speed controller SFC 4
_79EN  ENcoder Encoder evaluation 4
_80CC Current Controller Current controller 4
_818C  Speed Controller Speed controller FOR 4
_83DS Digital scope Digital scope 4
_84MD Motor Data Motor Data 4
_868Y SYstem parameters System 3

The ,User level 1-MODE" column shows the recommended user
level for editing the most important parameters of this subject

area.



1.6.2 Anvandarnivaer

Me parameter 1-MODE i amnesomrade _36KP kan man vilja
olika anvandarnivaer. En hogre nivd medfor att man kan lasa
och/eller skriva till ett sorre antal parametrar.

1-MODE Beteckning Upplysning Passerkod
(DriveManager) PSWx
1 Lekman For statusévervakning, inga Ingen
andringar mojliga
2 Nybérjare Minimal anvandning Inaktiv
i lev-inst
3 Advancerad Normal anvéndning Inaktiv
i lev-inst
4 Expert For anvandare med special- Inaktiv
kunskaper i reglerteknik i lev-inst
5 Annat For systemintegrering -

1.7 Styrning av motorn (CTRL-meny)

Forutsattningar:

1. Onskat reglersatt VFC, SFC eller FOR véljs med parameter
300-CFCON i amnesomrade _15FC

2. Frigoring av slutsteget ENPO = 24 V (Hog niva) pa plint X2:8
3. Startsignal inte satt (tex ISD00 =0 V med leveransinstélining)

1. valj CTRL meny

MENU

00000000a0

2. Tryck pa Start/Enter tangenten
tvé ganger for att initiera bor-
vardeingang

3. Det sista tecknet blinkar och
kan andras med upp-knappen.
Anvand ned-knappen for att ga
till nasta tecken. Det femte teck-
net langst till vanster visar rota-
tionsriktningen:

(-) = moturs,
() = medurs

5104

4, Det sista tecknet kan vara en
exponent. Tryck pa Start/Enter
for att starta motorn med det
forinstallda varvtalet.

stop.
return,

5. Tryck pa Stop/Return en gang,
motorn fortsétter att rotera och
nytt borvarde kan matas in. Ak-
tivera det med Start/Enter.

Tryck ater pa Stop/Return fér
att stoppa motorn.

O MOP funktion (MP): Medan motorn kérs kan hastigheten
andras online med piltangenterna.

O Passerkod (display PASSW): CTRL menyn kan skyddas med
passerkod: parameter 367-PSWCT i &mnesomrade _36KP.

1.8 SmartCard lasa/skriva (CARD-meny)

o I denna meny kan kan omriktarinstéllningarna sparas pa
SmarRTCARD och Overforas till andra frekvensomriktare.

o Varje gang man sparar kommer alla parametrar att sparas pa
pa SmMarTCARD. Vid lasning, laser man antingen alla paramet-
rar eller endast parametrar frén ett &mnesomréade (se tabell
2.2).

Funktion Betydelse
READ > ALL Las alla parametrar fran SMARTCARD

READ > _27RS| Lasparametrarfranadmnesomrade,tex _27RS
(referensstruktur)

WRITE Lagra alla parametrar pa SmarTCARD
LOCK Skrivskydda SmarRTCARD
UNLOCK Las upp skrivskyddet

INFORMATION: CARD menyn kan bara véljas nar omrikta-
ren inte dr aktiv !

INFORMATION: Ibus system mode: Bus &r ] aktiv under tiden
man laser eller skriver till SmarTCARD. Foljaktli-
gen kommer bus watchdog att triggas om
watchdog'en ar aktiv.

1.9 Ovriga visningar med KP200

1.9.1 Stapeldiagram

Betydelse
b Binér visning av I/O status, se (b)
V Utspénning 1)
T Apparattemperatur 1)
F Utfrekvens 1)

Framatskridandet visas under for-
sta idrifttagningen 1)

1) Stapeln dkar fran vanster till héger.

1.9.2 Siffervisning 3-stallig

Betydelse
-E- Parameter ar editerbar

(blinkande) Parametern blir
editerad

-S- Parametern kan bara visas:
a) Méatvarde i VAL meny,
b) Vaélj hogre anvandarniva 1-
MODE

E-2 Exponent 10-2

136 Parameternummer 136 (eller
felplatsnummer vid feltillstand)
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2 Parameterlista

Mjukvaruversion V1.30-0

Den fdljande listan innehaller alla parametrar upp till anvéndarnivd 01-MODE = 4 med fabriksinstilining (152-ASTER =
DRV_1).

En aktuell parameterlista med dina egna installningar kagn skrivas ut med hjilp av DriveManacer PC anvandarmjukvara.

Ytterligare information om parametrarna finns i CDA3000 anvandarhandbok, som &ven &r tillgénglig pa http://www.lust-tec.com.

R Lasniva (Read). Detta &r anvandarniva (01-MODE) fran vilken parameter visas.
w Skrivniva (Write). Detta ar anvandarniva (01-MODE) fran vilken parameter kan editeras.
Parametrar med skrivniva > 4 kan inte dndras, t. ex. matvarden (arvarden).
G* Leveransinstalining och vardeomrade beror pa omriktarmodulen, motor eller instélining av andra parametrar.
Nr | Namn | Enhet I Funktion l Lev.inst | Din inst. - | Vérdeomr. Forklaring | R I W
| 15FC Forsta idrifttagning
150 SAVE Spara instéliningar STOP STOP, START STOP = Avslutad spara 2 2
resp. gj startat
START = Starta spara
151 ASTPR Ursprungliga frinstéliningar. DRV 1 OFF,DRV_1...DRV_5, DRV = Ak och lyft 3 5
152 ASTER Farinstéliningarinom applikations- DRV_1 ROT_1..ROT_3, ROT =Rotationsdrift 1 2
datasatsema BUS1 ... 3, BUS =Faltbusdrift
M-S_1..M-5_4 M-S =Master-/Slav-drift
154 | MOPNM | kW Mator mérkeffekt G* G* 1 2
155 MOVNM \ Motor mérkspénning G G* 1 2
156 MOFN Hz Motor mérkfrekvens 50 0.1...1000 1 2
157 MOSNM 1/min Mérkvavtal G* 0 ... 100000 1 2
158 MOCNM | A Motor mérkstrém G* G* 1 2
159 MOCOS Motor cos-phi G* 0..1 1 2
160 MOJNM | kgm? Motortrdghetsmoment G* 0..100 3 3
161 SCN kg m? {CDS1): Systemets troghetsmoment 0 0...1000 3 3
162 SCJ2 kg m? (CDS2): Systemets trghetsmoment 0 0..100 3 3
163 ENSC Frigivning av auto-tuning STOP STOP, START STOP = Sjélvinstélining 2 2
avslutad eller e] klar
START = Start sjdlvinstalin.
164 UDSWR Spara apparatinstélling i en USER-datasats| 1 1..4 3 3
165 | UDSAC Aktivera USER-datasats 1 1.4 3 3
166 UDSSL Styrplats fér omkoppling av aktiv USER- PARAM PARAM, TERM, SIO, PARAM = Parameter 165-UDSAC 3 3
datasats OPTN1, OPTN2 TERM = Ing. m funkt. UMx
SIO = 810 controf word
OPTNx = Control ward modul
i optionsplats 1 resp. 2
167 SCPRO | % Pé&géaende sjalvinstalining 0 0...100 2 6
300 CFCON Strém open/closed loop styrsatt VFC VFC, SFC, FOR VFC = Volt/frekvens-styming 2 2
SFC = Sensorless reglering
FOR =Faltorienterad reglering
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Nr_ | Namn [ Enhet | Funktion [ Levinst [Dininst, | Virdeomr, Férklaring IR [w
|_18lA Analoga ingangar
180 FISAQ Function svéljare for analog OFF OFF, 8TR, STL, INV, /STOP, se 210-FIS00 1 2
standardingang I1SAQ0 SADD1, SADD2, E-EXT, 0-10V =Spénningsingang 0-10V
181 FISA1 Function svéljare for analog OFF RSERR, MP-UP, MP-DN,CUSEL, SCALE =8trémbegréns- 1 2
standardinputISAG1 FFTBO, FFTB1, FFTB2, UMO, ning {only FISA1)
UM1, ILCW,/LCCW, SIO, OPTN1, PM10V =Spénningsingang
OPTN2, MAN, 0-10V, SCALE, -10... +10 V {endastFISA0)
PM1QV, 0-20, 4-20 0-20 = Strdmingang 0-20 mA
4-20 = Strémingdng 4-20 mA
182 FOPX1 Hz Maximalt vérde ISAD at +10V, CDS 1 50 -1600 ... 1600 3 3
183 FOPN1 Hz Maximalt varde ISAD at +0V, CDS 1 0 -1600 ... 1600 3 3
184 FONX1 Hz Maximalt varde ISAQ at -10V, CDS 1 0 -1600 ... 1600 3 3
185 FONN1 Hz Maximalt varde ISAD at -0V, CDS 1 -1600 ... 1600 3 3
186 F1PX1 Hz Maximalt vérde ISA1 at +10V, CDS 1 50 -1600 ... 1600 3 3
187 F1PN1 Hz Maximalt varde 1ISA1 at +0V, CDS 1 0 -1600... 1600 3 3
188 | AFILO ms Filter tidkonstant for analogganal ISAO 3 0..6 2xms, x=0,1,2,..6 4 4
189 AFIL1 ms Filter tidkonstant for analogganal ISA1 3 0..6 2xms, x=0,1,2,..6 4 4
190 FOPX2 Hz Maximalt vérde ISA0D at +10V, CDS 2 50 -1600 ... 1600 3 3
191 FOPN2 Hz Maximalt varde ISAQ at +0V, CDS 2 0 -1600 ... 1600 3 3
192 1ADBO % Dédband omréde ISAQ0 0.00 0..90 4 4
193 IADB1 % Dé&dband omrade ISA1 0.00 0..90 4 4
194 FONX2 Hz Maximalt véirde ISAD at -10V, CDS 2 0 -1600 ... 1600 3 3
195 FONN2 Hz Minimivérde ISAQ at -0V, CDS 2 0 -1600 ... 1600 3 3
196 F1PX2 Hz Maximalt vérde ISA1 at +10V, CDS 2 50 -1600 ... 1600 3 3
197 F1PN2 Hz Minimivérde [SA1 at +0V, CDS 2 0 -1600 ... 1600 3 3
| 200A Analog utgang
200 FOSAD Funktionsvaljare for analogutg. OSAQQ ACTF OFF, ACTF, ACTN, APCUR, ACTF = Aktuell irekvens 1 2
ACCUR, ISAD, ISA1, MTEMP, ACTN = Verklig hastighet
KTEMP, DTEMP, DCV, VMOT, APCUR = Motorstrém
PS, PW, ACTT ACCUR =Aktiv strém
ISAx = Analogt borvérde
MTEMP = Motor temperatur
KTEMP = Kylféns temperatur
DTEMP = Omgivningstemperatur
DCV = DC-mellaniedsspanning
VMOT = Motorsp&nning
P8 = Skenbar effek
PW = Aktiv effekt
ACTT = Aktuellt moment
201 OAMNO | % Minimivérde f6r analogutgang OSAQQ 0 -200 ... 200 3 3
202 OAMXD | % Maximivarde for analogutgdng OSAQ0 100 -200 ... 200 3 3
203 OAFI0 ms Filter tidkonstant for OSAQ0 0 0..6 2xms, x=0,1,2,..86 3 3
204 TSCL Nm Moment (skalfaktor) G* G* 3 3
| 21ID Digitala ingangar
210 FIS00 Funktionsvaljare for digital standardingang 1SD00| STR OFF, STR, STL, INV,/STOP, | OFF = Avstingd 1 2
211 FIS01 Funktionsvaljare for digital standardingang ISD01| STL SADD1, SADD2, E-EXT, STR = Start medurs rotation 1 2
212 F1S02 Funktionsvaljare for digital standardingéng 1ISD02| SADD1 RSERR, MP-UP, MP-DN, STL = Start moturs rotation 1 2
213 FIS03 Funktionsvéljare for digital standardingang 1ISD03| OFF CUSEL,FFTBO,FFTB1, FFTB2,| INV = Invertera rotationsriktningen 1 2
UMO, UM1, /LCW, ILCCW, SIO, /STOP = Stoppramp
OPTN1, OPTN2, USERG, USER1, | SADD1 = Borvérdevéljare
USER?2, USERS, MAN, ENC, FMSI | 2B0-RSSL1 med vérdet 289-SADDA
214 FIEOD Funktionsvéljare digital ingang EDOO OFF OFF, STR, STL, INV, /STOP, | SADD2 = Referensvaljare 281-RSSL2 3 3
(Anvandarmodul) SADD1, SADD2, E-EXT, RSERR, | med vardet 290-SADD2
215 FIEOQ1 Funktionsvéljare digital ingang EDO1 (Anvandarmodul) | OFF MP-UP, MP-DN, CUSEL, FFTB0| E-EXT = Externt fel 3 3
216 FIEQ2 Funktionsvaljare digital ingang EDO2 (Anvandarmoduf) { OFF FFTB1, FETB2, UMO, UM1, RSERR = Felaterstélining 3 3
217 FIEQ3 Funktionsvaljare digital ingang ED03 (Anvéndarmedul) | OFF /LCW, /LCCW, SI0, OPTNt, MP-UP =Motor pot, tka bérvérde 3 3
218 FIEO4 Funktionsvaljare digital ingang ED04 (Anvandarmodul) | OFF OPTNZ2, USERG, USERT, MP-DN =Motor pot, minska bérvdrds| 3 3
219 FIEOS Funktionsvéljare digital ingang EDDS (Anvandarmodul) { OFF USERZ, USER3, MAN CUSEL =CDS datasatsomkopplare { 3 3
220 FIEOB Funktionsvljare digital ingang ED06 (Anvandarmodul)) | OFF FFTBO =Val av fast frekvens 20 | FFTB1 =Val av fast frekvens 21 3 3
221 FIEQ7 Funktionsviljare digital ingang EDO07(Anvandarmodul) | OFF FFTB2=Val av fast frekvens 22 3 3
UMO =UDS omkoppling 20
UM1 =UDS omkoppling 21
/LCW =Grénsvédrde medurs
/LCCW =Gransvarde moturs
SI0 =via SI0 status word
OPTNx =Far optionsmadul 1/2
USERx =Reserverad fdr speclalmjukvara)
MAN =Manuell drif (bus drift)
ENC =Encoder ingang
FMS| =Bdrvardekoppling (M-8)
INCLK = Pulsfrekvens ingang
222 FIFO Function selector virtual fixed input 0 OFF OFF, 8TR, STL, INV, /STOP| Se 210-FIS00 4 4
223 FIF1 Function selector virtual fixed input 1 OFF , SADD1, SADD2 4 4
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Nr ] Namn I Enhet i Funktion l Lev.inst I Din-inst. I Vérdeomr. Férklaring ' R l w
| 240D Digitala utgangar
240 FOS00 Funktionsvaljare for digital standardutgang OSD00 | BRK1 OFF, ERR, WARN, /ERR, | OFF = Botkopplad 1
241 FOS01 Funktionsvéljare far digital standardutgang OSDO01 REF /MWARN, ACTIV, ROT_R, ERR = Feltilistand 1
242 FOS02 Funkdionsvéljare for digital standardutgang 0SD02 | S_RDY ROT_L, ROT_0, LIMIT, REF, | WARN = Varning (flera} 1
(rwid) SIO, OPTN1, OPTNZ, BRK1, | /ERR = Utan fel
BRK2, WUV, WOV, WIIT, | /WARN = Ingen varning
WOTM, WOTI, WOTD, WIS, | ACTIV = Slutsteg aktivt
WFOUT, WFDIG, WIT, S_RDY, | ROT_R = Hdgervarv
C_RDY, USEROQ, USER1, | ROT_L =Vénstervarv
USER2, USER3, FMSO ROT_0 = Stillestand
LIMIT = Bérvardebegransning
REF = Uppnétt borvérde
810 = Via serieinterface
OPTNx = Via optionsmodul 1/2
BRK1 = Varvtal > 310-FBCxx
BRK2 = Varvtal > 310-FBCxx
och strom i alla motorfaser
WUV = DC-mellanledsspénning
< 503-WLUV
WOV = DC-mellanledsspénning
> 504-WLOV
WIIT = ? aktiv(apparatskydd)
WOTM =Motortemp. > 502-WLTM
WOTD = Apparattemp. > 501-WLTD
WOTI=Kylflanstemp, > 500-WLTI
WIS = Apparatstém > 506-WLIS
WFOUT = Utfrekvens > 505-WLF
WFDIG = Bérvérde felaktigt
(Master/Slave mode)
WIT = Ixt aktiv (motorskydd)
243 | FOEOO Funktionsvéljare digital utgang OSEQ0 OFF OFF, ERR, WARN, /ERR, | S_RDY = Apparat i standby 3 3
(option plintmodut) WARN, ACTIV, ROT_R, C_RDY = Reglering i standby
244 FOEQ1 Funktionsvéljare digital utgang OSE01 OFF ROT_L, ROT_0, LIMIT, REF{ DCV = DC-lénk buffer 3 3
(option plintmodul) SI0, OPTN1, OPTN2, BRK1| USERX = Reserverad fér specialmjukvara
245 FOEOZ Funktionsvaijare digital utgang OSE02 OFF BRK2, WUV, WOV, WIIT, | FMS0 = Snabb bérvérdekoppling 3 3
(option plintmodul) WOTM, WOTI, WOTD, (Master/Slave mode, endast FOSD2
245 FOEOD2 Funktionsvéljare digital utgang OSE02 OFF WIS, WFOUT, WFDIG, WIT] OCLK = Pulsutgang fér bérvardg 3 3
(option plintmodul) S_RDY, C_RDY, USERQ, {endast FOSD02)
245 FOE02 Funktionsvéljare digital utgang OSE02 OFF USER1, USER2, USER3 3 3
(option plintmodul)
246 FOED3 Funktionsvéljare digital utgang OSE03 OFF 3 3
(option plintmodul)
| 25CK Pulsingang/Pulsutgang
250 OCLK Multiplikator for pulsutgang OSDO1 1% 1x, 2x, 4x, 8x, ... 128x 3 3
251 FFMX1 Hz Maximalvarde for pulsingang 10 kHz, CDS 1 50 -1600 ... +1600 3 3
252 FFMN1 Hz Maximalvarde for pulsingang 10 kHz, CDS1 | 0 -1600 ... +1600 3 3
253 FFMX2 Hz Maximalvarde for pulsingdng 10 kHz, CDS 2 | 50 -1600 ... +1600 3 3
254 FFMN2 Hz Maximalvérde fér pulsingang 10 kHz, CDS2 | 0 -1600 ... +1600 3 3
255 INCLF s Filtertidkonstant for pulsingang 10 kHz 0.01 0,002 ... 20 4 4
_26CL Styrplats
7 AUTO Auto-Start OFF OFF, ON 4 4
260 CLSEL Styrplatsvéljare TERM TERM, KPAD, SIO, TERM = Styning via plint 4 4
OPTN1, OPTN2
_27FF Fasta frekvenser
270 FFIX1 Hz Fast frekvens CDS1 20 -1600 ... +1600 2 2
271 FFIX2 Hz Fast frekvens CDS2 20 -1600 ... +1600 2 2
| 28RS Boérvérdestruktur
280 RSSL1 Borvardeviljare 1 FMAX FCON, FAD, FA1, FSIO, FPOT, | FCON = Bbrvardekanal avsténgd 4 4
281 RSSL2 Bérvardevéljare 2 FCON FDIG,FOPT1,FOPT2,FFTB, | FAO = Analog fr&n ISA0Q 4 4
FFIX, FMIN, FMAX FA1 = Analog fran ISAQ1
FSIO = Borv. fran serieinterface
FCLK = Pulssignal fran ISD01
FDIG = Borv. for Master/Slave
FOPTx = Borv. fran option 1/2
FFTB = Tabell med 8 kérsatser
FFIX = Fasta frekvenser (CDS1/2
FMIN = Min. frekvens (CDS1/2)
FMAX = Max. frekvens (CDS1/2
282 FAD Hz Analog borvardeingang 1ISA00 0 -1600 ... +1600 4 15
283 FA1 Hz Analog borvardeingang 1ISA01 0 -1600 ... +1600 4 15
284 FSIO Hz Bérvérde serieinterface 0 -1600 ... +1600 4 6
285 FPOT Hz Bérvérde fér motorpotentiometer 0 -1600 ... +1600 4 15
286 FDIG Hz Digital borvardeingang 0 -1600 ... +1600 4 15
287 FOPT1 Hz Bérvarde fran modul i plats 1 0 -1600 ... +1600 4 15
288 FOPT2 Hz Borvarde fran modul i plats 2 0 -1600 ... +1600 4 15
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Nr : Namn Enhet | Funktion Lev.inst | Din inst. Virdeomr. Forklaring R W
289 SADD1 Offset for borvardevéljare 1 10 0..11 4 4
290 SADD2 Offset fér bérvardevéljare 2 0 0..11 4 4
291 REF1 Hz Borvérde fran borvardeviljare 1 0 -32764 ... 32764 4 15
292 REF2 Hz Borvarde fran bérvardeviljare 2 0 -32764 ... 32764 4 15
293 REF3 Hz Bérvarde fore begrénsning 0 -32764 ... 32764 4 15
204 REF4 Hz Bérvérde fére ramp generator 0 -32764 ... 32764 4 15
295 REF5 Hz Borvarde efter rampgenerator 0 -32764 ... 32764 4 15
296 REF6 Hz Borvarde till regleringen 0 -32764 ... 32764 4 15
297 RF1FA % Faktor for borvardkanal 1 100 0...100 4 4

| 300L Frekvensgranser
301 FMIN1 Hz Minimifrekvens CDS 1 0 0...1600 2 2
302 FMIN2 Hz Minimifrekvens CDS 2 0 0...1600 2 2
303 FMAX1 Hz Maximifrekvens CDS 1 50 0...1600 2 2
305 FMAX2 Hz Maximifrekvens CDS 2 50 0.. 1600 2 2
306 FMXA1 Hz Absolut maximifrekvens CDS 1 1600 0...1600 4 4
307 FMXA2 Hz Absolut maximifrekvens CDS 2 1600 0... 1600 4 4

| 31MB Motorhalibroms

; 310 FBCW Hz Frekvensgrans for motorbroms (medurs) {3 0... 1600 3 3
311 FBCCW | Hz Frekvensgréns for motorbroms (moturs) | -3 -1600...0 3 3

312 FBHYS Hz Switch-on hysteresis for motor brake 1 0.. 1600 4 4

| 32MP Motorpotentiometer
320 MPSEL Konfigurering av MOP (Matorpot) 0 0..6 0 = Motorpot. g aktiv 3 3

1...6 = Okning med MP-UP,
minskning mde MP-DN

| 33MO Motorskydd

330 MOPTC Typ fér PTC utvardering OFF OFF, KTY, PTC, TSS OFF = Utvardering ej aktiv 2 3
KTY = Linjar PTC (KTY, gul)
PTC=Tréskelv. PTC (DIN 44082)
TSS = Klixon (termoswitch)

331 MOPCB | % 2. stodpunktenimotorskyddskarakteristikan 100 0..100 4 4
(refererad tilt MOCNM)

332 MOPRCA | % 1. stédpunktenimotorskyddskarakteristikan 100 0..100 4 4
(refererad till MOCNM)

333 MOPFB | Hz 2. stédpunktenimotorskyddskarakteristikan 50 0,1...1600 4 4

334 MOTMX Maximal motortemperatur 150 10... 250 4 4

335 MOPCN | A Motormérkstrom fér motorskydd G* G* 1 2

336 MOPFN | Hz Motormérkfrekvens fér motorskydd 50 0,1...1000 4 4

| 34PF Natbortfallsskydd
340 PFSEL Véljare for natbortfallsskydd 0 0..4 . 0 = Bortkopplad 4 6

2 =Med aterstart
3 = Utan aterstart
4 = Utan rampbegransning

351 PFC % Natbortfallsskydd effektivborvérde 100 0..200 4 4
354 PFR Hz/s Retardationsramp fér nétbortfallsskydd 999 1..999 4 6
| 36KP KP200
1 MODE Anvandarniva for KP200 2 1..6 1 1
360 DISP Parameter for varaktig visning KP200 406 0..999 406 = 406-REFF (borfrekv.) 2 2
361 BARG Parameter for stapeldiagram KP200 419 0..999 419 = 419-I08TA (/O state) 2 2
, 362 PSW2 Passerkod for betjaningsniva 2 med KP200 |0 0...85535 2 2
363 PSW3 Passerkod fér betjaningsniva 3 med KP200 {0 0...65535 3 3
364 PSW4 Passerkod for betjaningsniva 4 med KP200 |0 0...65535 4 4
367 PSWCT Passerkod for styrmeny hos KP200 0 0...65535 3 3
368 PNUM Parameternummer display hos KP200 OFF ON/QFF 4 4
369 CTLFA Multiplikator forinkrementalvérde iCTRL meny 10000 1...65535 4 4
| 38TX Apparatbelastning
304 CFCMX | A Effektivvérde av maximal strém G* G* 4 7
380 CACMX | % Max. stdm under acc, som % av mérkstrdm| G* 0..255% IN 4 7
381 CDCMX | % Max. strém under bromsning, som % av markstrom{ G* 0...255% IN 4 7
382 CSTMX | % Max. kontinuerlig strom | %av mérkstrém G* 0...255% IN 4 7
384 CSCLR Aterstilining av maxvardelagring ACTIV ACTIV, CLEAR CLEAR = Reset 4 4
388 CMID Genomsnittligapparatbelastning 0 0...250% IN 4 15
389 CMIDF s Filter tidkonstant for genomsnittlig apparatbelastning | 20 1...1000 4 4
| 39DD Apparatdata
89 NAMDS Namn pa parameterinst, (datasats) max. 28 tecke 1 2
90 SREV Bas standardversionfor specialmjukvara 1.30 G* 4 7
92 REV Mjukvaruversion 1.30 G* 1 7
106 CRIDX Revisios index for versionsnummer 0 G 4 7
127 S_NR Serial nummer fér apparaten G* 3 7
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Nr ‘Namn Enhet | Funktion Lev.inst | Dininst. Vardeomr. Farklaring R w
130 NAME Symboliskt apparatnamn Max 64 tecken max. 64 chars 1 6
390 TYPE Apparattyp G* G* 1 15
394 A_NR Artickelnummer G* 3 7
397 CFPNM | A Apparatmérkstrém G* G* 4 7
| 50WA Varningsmeddelanden
120 WRN Varningar status word 0000H 3 15
500 WLTI °C Varningsniva for apparattemperatur 100 5..100 3 3
501 WLTD °C Varningsniva fér omgivningstemperatur 80 5..80 3 3
502 WLTM °C Varningsniva for motortemperatur 180 5..250 3 3
503 WLUV \' Varningsniva for underspénning 0 0...800 3 3
504 WLOV \ Varningsniva for Gverspanning 800 0..800 3 3
505 WLF Hz Varningsniva for frekvens 0 0..1600 3 3
506 WLIS A Varningsniva for motorstrém 999.95 0..999.95 3 3
| 51ER Felmeddelanden
74 ERES Aterstélining av apparatfel STOP STOP, START START = Felaterstalining 4 4
94 TERR min Systemtid vid senaste felets uppkomst 0 0...65535 1 7
95 ERR1 h Senaste fel -0,0h 0.0 ... 65535 1 7
96 ERR2 h Nast senaste fel -0,0h 0.0...65535 2 7
97 ERR3 h Treje senaste fel -0,0h 0.0...65535 2 7
93 ERR4 h Fjarde senaste fel -0,0h 0.0 ... 65535 2 7
140 R-RNM Reaktion pa fel vid inséllning av driftsétt 3 3 0 = Ingen reaktion 4 4
510 R-SIO Reaktion pa SIO watchdog 1 1.3 1 = Blockering av slutsteg 4 4
511 R-CPU Reaktion pa CPU fel 3 3 2 = Blockering av slutsteg och 4 4
512 R-OFF Reaktion pa underspénning 1 1..3 forhindring av automatisk aterstart | 4 4
513 R-OC Reaktion pa dverstréom 2 1.3 3 = Blockering av slutsteg och 4 4
514 R-OV Reaktion pa dverspanning 2 1..3 aterstallning efterkvittering 4 4
515 R-0OLI Reaktion pa I*I't avsténgning av motor 2 1.3 4 4
516 R-OTM Reaktion pa motor évertemperatur 2 1..3 4 4
517 R-OT! Reaktion pa apparattvertemperatur 2 1..3 4 4
518 R-SC Reaktion pa fel under forsta idrifttagning 2 2.3 4 4
519 R-OLM Reaktion pa I*t avstdngning av motor 2 1..3 4 4
520 R-PLS Reaktion pa mjukvaru kértidfel 3 3 4 4
521 R-PAR Reaktion pa felaktig parameterlista 3 3 4 4
522 R-FLT Reaktion pa felaktig kommaplacering 3 3 4 4
523 R-PWR Reaktion pa okand kraftdel 3 3 4 4
524 R-EXT Reaktion pa extent felmeddelande 1 1..3 4 4
525 R-USR Reaktion pa mjukvaru felmeddelande 1 1..3 4 45
526 R-0OP1 Reaktion pa fel i optionsmodul op plats 1 1 1.3 4 4
527 R-0P2 Reaktion pa fel i optionsmodul op plats 2 1 1.3 4 4
529 R-WBK Reaktion pé ledningsbrott ISAQ (4..20mA) | 1 1.3 4 4
530 R-EEP Reaktion pa minnesfel (EEPROM) 3 3 4 4
531 EFSCL % Reaktion pa nivainstallning forjordfelsavkénning | 0 0 .. 200 4 4
532 R-PF Reaktion pa mellanledslankning 1 1.3 4 4
533 R-FDG Reaktion pa overforingsfel i borvardekoppling| 1 1..3 4 4
| 55LB LustBus
81 SBAUD Bit/'s LustBus transfer rate 57600 9600, 4800, 2400, 1200, 4 4
19200, 28800, 57600
82 SADDR LustBus device address 1 0..30 4 4
83 SDMMY LustBus dummy parameter 0 0..255 4 4
84 SWDGT |s LustBus watchdog time setting 0.00 0.00... 20.00 4 4
85 SERR LustBus error status word 00H 0C0H ... FFH 4 4
550 SSTAT Status word of serial interface 0000H 0...65535 4 4
551 SCNTL Control word of serial interface 0000H 0000H ... FFFFH 4 4
| 570P Optionsmoduler
489 CLBDR Bit/s CAN controller baud rate 500 500...25 3 3
492 CACNF CANIust control/reference transfer mode 2 0..4 3 3
570 CAMOD Function selection option module CANlust | SLAVE Slave, Master 4 4
571 CLADR CAN bus device address 0 0..29 3 3
572 CASTA CAN bus status word 0000H 0000H ... FFFFH 3 15
573 CACTR CAN bus control word 0000H 0000H ... FFFFH 3 15
574 CAWDG |ms CAN bus watchdog time (0 = OFF) 0 0..255 3 3
575 CASCY |ms Sampling time for status message {ms) 80 1... 32000 3 3
576 OP1RV Software version option module in slot 1 0.00 3 7
577 OP2RV Software version option module in slot 2 0.00 3 7
580 COADR CANopen device address 1 1..127 3 3
581 COBDR CANopen baud rate 500 25, 125, 500, 1000 3 3
582 PBADR Profibus DP device address 0 0..127 3 3
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Nr [ Namn l Enhet | Funktion | Levinst ] Din.inst. l Vérdeomr. Férklaring [ R | w
| 59DP Kérprofilgenerator
590 ACCR1 Hz/s Accelerationsramp CDS1 20 0...999 2 2
591 ACCR2 Hz/s Accelerationsramp CDS2 20 0...999 2 2
592 DECR1 Hz/s Retardationsramp CDS1 20 0...999 2 2
593 DECR2 | Hz/s Retardationsramp CDS2 20 0...999 2 2
594 STPR1 Hz/s Stoppramp CDS1 20 0..999 2 2
595 | STPR2 Hz/s Stoppramp CDS2 20 0...999 2 2
596 JTIME ms Filtertid fér sinusramp ms 0 0...10000 0 = linjér ramp utan filrering (hbg dynaniy) 3 | 3
> 0= sinusraper med filtertid x [ms]
(skonsamt for mekaniken)
597 RFO Reaktion vid borvarde OHz OFF OFF,0Hz OFF = Slutstegert spérrat 4 4
0 Hz = Slutsteget aktivt med
stillastdende fiddesvekior
| 60TB Aksatser
600 FFTBO Hz Tabellfrekvens 1 5 -1600 ... 1600 3 3
601 FFTB1 Hz Tabellfrekvens 2 10 -1600 ... 1600 3 3
602 FFTB2 Hz Tabelifrekvens 3 15 -1600 ... 1600 3 3
603 FFTB3 Hz Tabellfrekvens 4 20 -1600 ... 1600 3 3
604 FFTB4 Hz Tabellfrekvens 5 25 -1600 ... 1600 3 3
605 FFTBS Hz Tabellfrekvens 6 30 -1600 ... 1600 3 3
606 FFTB6 Hz Tabellfrekvens 7 40 -1600 ... 1600 3 3
607 FFTB7 Hz Tabellfrekvens 8 50 -1600 ... 1600 3 3
608 TACRO Hz/s Tabell accelerationsramp 1 20 0.01...999 3 3
609 TACR1 Hz/s Tabell accelerationsramp 2 20 0.01...999 3 3
610 TACR2 Hz/s Tabell accelerationsramp 3 20 0.01...999 3 3
611 TACR3 Hz/s Tabell accelerationsramp 4 20 0.01...999 3 3
612 TACR4 Hz/s Tabell accelerationsramp 5 20 0.01...999 3 3
613 TACRS Hz/s Tabell accelerationsramp 6 20 0.01...999 3 3
614 TACR6 Hz/s Tabell accelerationsramp 7 20 0.01...999 3 3
615 TACR7 Hz/s Tabell accelerationsramp 8 20 0.01...999 3 3
616 TDCRO Hz/s Tabell retardationsramp 1 20 0.01...999 3 3
617 TDCR1 Hz/s Tabell retardationsramp 2 20 0.01...999 3 3
618 TDCR2 Hz/s Tabeli retardationsramp 3 20 0.01...999 3 3
619 TDCR3 Hz/s Tabell retardationsramp 4 20 0.01 ... 999 3 3
620 TDCR4 Hz/s Tabell retardationsramp 5 20 0.01...999 3 3
621 TDCR5 Hz/s Tabell retardationsramp 6 20 0.01...998 3 3
622 TDCR6 Hz/s Tabell retardationsramp 7 20 0.01...999 3 3
623 TDCR7 Hz/s Tabell retardationsramp 8 20 0.01...999 3 3
624 | TBSEL Tabell &ksatsval 0 0..7 3 15
| 64CA Stromstyrd acceleration
639 CLTF ] Filter tidkonstant for strdmstyrd acciret 0.01 0.002...20 3 3
640 CLSLA1 CDS 1: Funktionsvsvaljare strdmstyrd acc. | 2 0..3 0 = ej aktiv 3 3
641 CLCL1 % CDS 1: Strémgrans for strémstyrd acc. 100 0...200 3 3
642 CLFL1 Hz CDS 1: Sankfrekvens for strémstyrd acc. | 4 0..100 3 3
643 CLFR1 Hz CDS 1: Startfrekvens for strémstyrdace. |0 0...1600 3 3
644 CLRR1 Hz/s CDS 1: Nerramp for strémstyrd acc. 100 0...1600 3 3
645 CLSL2 CDS 2: Funktionsvsvaljare stromstyrd ace. | 2 0..3 0 = gf aktiv 3 3
646 CLCL2 % CDS 2: Funktionsvsvéljare strdmstyrd acc. | 100 0..200 3 3
647 CLFL2 Hz CDS 2: Sénkirekvens for strémstyrdacc. | 4 0...100 3 3
648 CLFR2 Hz CDS 2: Starifrekvens for stromstyrdacc. |0 0... 1600 3 3
649 CLRR2 Hz/s CDS 2: Nerramp for stromstyrd acc. 100 0...1600 3 3
| 65CS CDS Karakteristikasatsomkoppling
650 CDSAC Aktivering av datasats (CDS) 0] 0,1 0=CDS1 aktiv 2 15
1=CDS2 aktiv
651 CDSSL Styrplats for karakteristikasats (CDS) OFF OFF, FLIM, TERM, ROT, OFF = CDS1 (ingen omkoppling) 2 3
SIO, OPTN1, OPTN2 FLIM = CDS2, if f> 652-FLIM, ...
TERM =CDS82, ifinput=1, ...
ROT = CDS2, if rotate left, ...
SI0 =CDS2, if control bit is set, ...
OPTNx = CDS2, if control bit is set, ..
... otherwise CDS1
652 FLIM Hz Gransfrekvens fér omkoppling till CDS2 20 -1600... 1600 2 3
| 66MS Master/Slave drift
837 MSFCT Master-Slave kopplingsfaktor (FDIG) 1 0..1000 4 4
838 MSECT | ms Utlésningstid vid fel hos borvardemaster 0 0...65535 4 4
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Nr ' Namn I Enhet I Funktion l Lev.inst | Din inst. I Vardeomr. Férklaring I R | w
| 67BR Likstromsbromsning
670 BRDC Satt att aktivera DC-bromsning OFF OFF, NSTRT, STOP OFF = gj aktiv 3 3
NSTRT = aktiv utan startsignal
STOP = aktiv via /STOP ingang
671 BRDCC | % Strém for DC-bromsning 80 0..180% IN 3 3
672 BRTMX |s Max bromstid for DC-bromsning 15 0..60 3 3
673 BRTOF |s Avmagnetiseringstid fére DC-bromsning G* 0.10...10.00 4 4
674 BRTMN | ms Minimum bromstid fér DC-bromsning 0 3 3
| 68HO Likstromshalining
680 HODCC | % Hallstrdm med DC-hallning ON 60 0..180% IN 3 3
681 HODCT |s Halltid med DC-hallning ON 3.00 0.00...60.00 3 3
| 69PM Modulation
690 | PvFs | | switchfrekvens fér slutsteget X 4,818 4 [4
|_70VF U/f (spdnning/frekvens)-karakteristika
700 VB1 \' Boostspénning (CDS1) G” 0...100 3 3
701 VN1 \ Motorns mérkspanning {CDS1) G* 0..G* 3 3
702 FN1 Hz Motorns mérkfrekvens (CDS1) 50 0... 1600 3 3
703 Vi-1 \ Spénning brytpunkt 1 (CDS1) 0 0..G" 4 4
704 | V2-1 3 Spénning brytpunkt 2 (CDS1) 0 0..G" 4 4
705 | V31 N Spénning brytpunkt 3 (CDS1) 0 0..G" 4 4
706 | V4-1 \ Spénning brytpunkt 4 (CDS1) 0 0..G 4 4
707 | V5-1 \ Spénning brytpunkt 5 (CDS1) 0 0..G 4 4
708 V6-1 \' Spénning brytpunkt 6 (CDS1) 0 0..G* 4 4
709 F1-1 Hz Frekvens brytpunkt 1 (CDS1) 0 0...1600 4 4
710 F2-1 Hz Frekvens brytpunkt 2 (CDS1) 0 0...1600 4 4
711 F3-1 Hz Frekvens brytpunkt 3 (CDS1) 0 0...1600 4 4
712 F4-1 Hz Frekvens brytpunkt 4 (CDS1) 0 0...1600 4 4
713 F5-1 Hz Frekvens brytpunkt 5 (CDS1) 0 0...1600 4 4
714 F6-1 Hz Frekvens brytpunkt 6 (CDS1) 0 0... 1600 4 4
715 | vB2 \ Boostspéanning (CDS2) G* 0...100 3 3
718 VN2 \' Motorns mérkspénning (CDS2) G* 0..G* 3 3
717 FN2 Hz Motorns mérkfrekvens (CDS2) 50 0...1600 3 3
718 | V1-2 \ Spéanning brytpunkt 1 (CDS2) 0 0..G* 4 4
719 | V22 ) Spénning brytpunkt 2 (CDS2) 0 0..G* 4 4
720 V3-2 \ Spanning brytpunkt 3 (CDS2) 0 0..G 4 4
721 V4-2 \ Spéanning brytpunkt 4 (CDS2) 0 0..G 4 4
722 | V52 \ Spénning brytpunkt 5 (CDS2) 0 0..G 4 4
723 | V62 \ Spénning brytpunkt 6 (CDS2) 0 0..G 4 4
724 F1-2 Hz Frekvens brytpunkt 1 (CDS2) 0 0...1600 4 4
725 F2-2 Hz Frekvens brytpunkt 2 (CDS2) 0 0...1600 4 4
726 F3-2 Hz Frekvens brytpunkt 3 (CDS2) 0 0... 1600 4 4
727 F4-2 Hz Frekvens brytpunkt 4 (CDS2) 0 0...1600 4 4
728 F5-2 Hz Frekvens brytpunkt 5 (CDS2) 0 0... 1600 4 4
729 F6-2 Hz Frekvens brytpunkt 6 (CDS2) 0 0...1600 4 4
730 ASCA1 Hjalpparameter for U/f-karakterisika i CDS1| OFF OFF, L§0HZ, L60HZ, L87HZ| OFF = Fritt programmerbar 1 2
731 ASCA2 Hjélpparameter for Uff-karakterisika i CDS2 | OFF Q50HZ, Q60HZ Uff-karakteristik (specialmotorer) | 1 2
L50HZ =linjar 50Hz karakt. (Euro)
LBOHZ = linjér 60Hz karakt. (USA)
L87HZ = linjar 87Hz karakt.
Q50HZ = kvadratisk 50Hz karakt.
fér pump- och flaktdrift
QB0HZ = kvadratisk 60Hz karakt.
for pump- och flaktdrift (USA)
| 74IR IxR lastreglering
740 IXR1 IxR lastreglering on/off (CDS1) ON OFF, ON 3 3
741 KIXR1 Ohm 1xR korrektionsfaktor (CDS1) G* 0..100 3 3
742 IXR2 IxR lastreglering on/off (CDS2) ON OFF, ON 3 3
743 KIXR2 Ohm IxR korrektionsfaktor (CDS2) G* 0..100 3 3
744 IXRTF s Filter tidkonstat for IR reglering 0.01 0.0005 ... 20 3 3
|_75SL Eftersldpningskompensering
750 SC1 Efterslépningskompensering on/off (CDS1)| OFF OFF, ON 3 3
751 KSC1 % Karrektionsfaktor foreftersidpningskomp. (CDS1) | G* 0..30 3 3
752 SC2 Efterslépningskompensering on/off (CDS2)| OFF OFF, ON 3 3
753 KSC2 % Korrektionsfaktor for eftersldpningskomp. (CDS1) | G* 0..30 3 3
754 KSCTF s Filter tidkonstat for eftersapningskomp 0.01 0.0005 ... 20 3 3
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Nr l Namn I Enhet l Funktion’ | Lev.inst | Din inst. - | -Vérdeomr. Férklaring 1 R | w
| 76CI Strominprégling
760 CICN1 % Stréminpragling, bérvarde (CDS1) 80 0..180% IN 3 3
761 CIFM1 Hz Stréminprégling, grénsfrekvens (CDS1) 4 0..100 3 3
762 CIFR1 Hz Stréminpragling, évergangsomrade (CDS1)| 2 0.5..10 4 4
763 CICN2 % Stréminpragling, borvérde (CDS2) 80 0..180% IN 3 3
764 CIFM2 Hz Stréminpragling, gransfrekvens (CDS2) 4 0..100 3 3
765 CIFR2 Hz Stréminpragling, dvergangsomrade (CDS2)| 2 0.5...10 4 4
| 77TMP Magnetisering
770 MPCN1 % Magnetiseringsstrom (CDS1) 33 0..180% IN 3 3
771 MPT1 s Magnetiseringstid (CDS1) 0.00 0.00... 2.00 3 3
772 MPCN2 | % Magnetiseringsstrom (CDS2) 33 0..180%IN 3 3
773 MPT2 [ Magnetiseringstid (CDS2) 0.00 0.00..2.00 3 3
774 MPT s Magnetiseringstid for SFC och FOR 0.50 0.00...16.00 3 3
|_78SF Varvtalsreglering SFC
780 SSGF1 % Skalning av varvtalsforstarkning (CDS1) 100.00 0.00...999.95 3 3
781 S5SG1 Varvtalsregulatorns forstéarkning (CDS1) 1 0..16383 3 4
782 SSTL1 S Varvtalsregulaterns tidkonstant (CDS1) 0.02 0.001...2 4 4
783 SSTF1 S Filtertidkonstant fir varvatalsberakn, (CDS1) | 0.02 0.0005 ... 20 4 4
784 SSGF2 % Skalning av varvialsférstérkning (CDS2) 100.00 0.00 ... 999.95 3 3
785 SSG2 Varvtalsregulatorns férstérkning (CDS2) 1 0...16383 3 4
786 SSTL2 S Varvtalsregulaterns tidkonstant (CDS2) 0.02 0.001...2 4 4
787 SS8TF2 S Filtertidkonstant for varvatalsber. (CDS2) 0.02 0.0005 ... 20 4 4
| 79EN Encoderutvardering
790 ECLNC Encoderpulser per varv 1024 32, 64, 128, 256, 512, 1024, 2 3
2048, 4096, 8192, 16384
| 80CC Stromreglering
800 CCG Strémregulatorns forstérkning G* 0...500 4 4
801 CCTLG |s Stromregulatorns tidkonstant G* 0...500 4 4
802 | CCTF s Filtertidkonstant for varvtalsmétning 0.01 0.0005 ... 20 4 4
803 VCSFC % Korrektionsfaktor felspdnningskarakteristik | 70 0...199 4 4
804 CLIM1 % CDS1: Max bérvérdestrom for stromregl. 100 0..180 % IN 3 3
805 CLIM2 % CDS2: Max bérvardestrom for strémregl. 100 0..180 % IN 3 3
| 818C Varvtalsreglering FOR
810 SCGF1 % CDS1: Skalning av varvtalsforstérkning 100.00 0.00 ... 999.95 3 3
811 SCG1 CDS1: Varvtalsregulatorns forstérkning G* 0..16383 3 4
812 SCTL1 S CDS1: Varvtalsregulaterns tidkonstant 0.02 0.001...2 4 4
813 SCTF1 ] CDS1: Filtertidkonstant for varvatalsberdkn. | 0.001 0...0.032 4 4
814 SCGF2 % CDS2: Skalning av varvtalsforstarkning 100.00 0.00...999.95 3 3
815 SCG2 CDS2: Varvtalsregulatorns forstarkning G* 0... 16383 3 4
816 SCTL2 s CDS2: Varvtalsregulaterns tidkonstant 0.02 0.001..2 4 4
817 SCTF2 ] CDS2:Filtertidkonstant for varvatalsber, 0.001 0..0.032 4 4
818 SCGF0 % Varvtalsregulatorns forstérkning vid stillestand 10.00 0.00...99.95 3 3
| 84MD Motordata
839 MONAM Symboliskt motornamn (max. 28 tecken) max. 28 tecken 3 3
840 MOFNM | Vs Nominellt polfléde G 0...100 4 5
841 MOL S |[H L&ckinduktans G* 0..10 4 5
842 MOR_S | Ohm Statorresistans G* 0..128 4 5
843 MOR_R | Ohm Rotorresistans G* 0...500 4 5
844 | MONPP Antal poipar 2 1..32 4 5
850 MOLM |H Magnetiseringsinduktans ur magnetiseringskarakteristik G* G* 4 15
| 86SY System
4 PROG Aterstalining till leveransinstélining 2 0...65536 4 4
15 PLRDY Aktivering av reglerinitialisering OFF OFF, ON 4
Menystyrning KP200
8 | GROUP | | Amnesomrade hos KP200 [ _15FC | ALL,_15FC,_18IA,.._USER |1 [1 ]
VAL meny: Arvirdeparametrar
14 ACTT Nm Aktuellt moment 0 0...1000 1 7
86 TSYS min Systemtid efter ndtanslutning [min]. 0 0...65535 3 15
87 TOP h Drifttidmétare 0 0...65535 3 7
400 ACTF Hz Aktuell utfrekvens 0 -32764 ...32764 1 15
401 ACTN 1/min | Aktuell hastighet 0 -16384 ... 16384 1 15
404 | VMOT \ Omriktarens utspénning 0.00 0.00 ... 899.00 1 15
405 | DCV \Y% Mellanledsspanning 0.00 0.00...999.00 1 15
406 REFF Hz Aktuellt frekvensbérvérde 0 -1000 ... 1000 1 15
407 MTEMP | °C Motor temperatur med KTY84 utvérdering | 0.00 0.00... 150.00 1 15

KP200 - 13



Nr Namn Enhet | ‘Funktion Lev.inst | Din inst. Virdeomr. Forklaring R W
408 | APCUR [A Motorstrémmens effektivvarde 0.00 0.00 ... 999.95 1 15
409 ACCUR | A Motorstrémmens aktiva komponent 0.00 0.00 ... 999.95 1 15
413 | ACTOP |h Slutstegets drifttid 0 0...65535 1 7

415 AINP Ofiltrerat bérvérde hos analogingang 0 -32768 ... 32767 4 15
416 ISAO \ Filtrerad inspanning ISAQ 0 -10...10 4 15
417 ISA1 \ Filtrerad inspénning ISA1 0 0..10 4 15
418 ISAOI Filtrerad instrom ISAQ 0 0..20 4 15
419 {0STA Status for digitala och analoga 1/Os 0000H 0000H ... FFFFH 2 15
422 CNTL Control word of system 0000H 0000H ... FFFFH 4 15
423 ERPAR Nummer pa ev. felaktig parameter underuppstart | 0 0...65535 4 15
425 DTEMP |°C Omgivningstemperature 0.00 0.00 ... 150.00 1 15
427 KTEMP | °C Kylflanstemperatur 0.00 0.00... 150.00 1 15
428 PS kVA Skenbar effekt 0 -1000000 ... 1000000 1 15
429 | PW W Aktiv effekt 0 -1000000 ... 1000000 1 15

KP200 - 14




‘

LNgEs8 L 2o "kva3T3L

00-L8+L£000 8% Bl Hontn 1siok 1 1dS1ISYT

(ONTHMY Y IE 1P BUDSSU LEGOL CKFT3L ; 0

UN 434 NMaoaTl T4 | CC L 81 2 Sb+ “3HOHJ /
13015 . , i, JINAT OVEL - HO
SEEN sl AL S/Y SANVYD INVII 110U
. 28
[
L 3k e
o 5t . . u
SZ¥T Lol Z78E [ 9% 32 be| Lz
Q 3 a o = -
o 7o il 72 f i
SSYNSAHYLS
dOLSUEN O3 - 0UH 90 Y0L0H
SR IHIYAIIND LT INONOHYIL
d01S ¥U8 HDL51534
YOIV 1T LN IO 10U Y3IMU3INCH AJMIMINT [Ny ONV HOIOH NI dNys0an INTIEONUHT
NY4 HOLOW AYI3d NIYH INTHOL INOH HOLTAS QUYL G015 AIN3I¥IMI ERNERIE]

{1yl °

PRy aq 8% Y5Q (g
azp ¥ M (9g) 9¢p
gy ¢ ip

C ] | C ] 7 ﬂu
£3 13 ,., o 0zP 9) Tm_wmu
| &

i VIS T HAPP_
9 oLn Lt
5
) ae
. | H0L0HLSYY
LNYINDH
-ouH3r  YRQug
;um.,- DHOLOH LSIOH . 0'82P
_ HIL1AS
. 4 ~OWY3HL
. .
(«9) R %]
53 5
b I
: ] 3 G1
bLQrazy “ mﬂ
a3
£l ) R L
| ' ,
FLQIEES ! " mwmvn 91 180G
s} - ! ERNLE
£ _ .9
I
3505z ' e m%nu dOLS7 1HVIS
AL i 107NO
vZ-124 '
YITNTYNIS .
HOLSLHAHL 401308
([N 4015 AIn3gu3u3Y,
N _
e
‘ . 5
i Lo
(Lb) .r.




00-L8%L£000 “8% m b HontA 1stoH 1TdS1ISY L0888 120 xV4313l AYYIN
b Y UNINNYYHIE AP BU0.OU LE00L X3T3L YYhN3g
EZ u_mm .XCOU ﬂz& 00 YL gL Z S+» “3NCHd
:301s _ 3INLT GLGE - x0 /
cerrss ol T S/v SANVYI INVI9 17124
Lz g9
3l L Lz St g
thiaz x; piys 5 Le |9
i3 3E AE Ak AR
WIAHYASIVHYON  INIONYSUIN0  IHINOEMINONLHTTT  ISHINELSYT INLUPIOE
ISHIUGISYT ISHIIDISYT AV FRNTS0S FRETT I HINDULHTTI
IBVLTON WUBON  39VLT0ANIN0 aRIMI0TE SIINOYLDITT 3AvEE 1S IOH INIAIOTE 771345 1350 5 T13USINIONYd3 - 1105
Javid 151on IHVHE 1STOH 0 &3y U TR T i 5INOHLIATI AV13H T3nvEL A¥134 39v1700° 434
L] C ke [ C ke /]
9.3 CLD 3] LP 2% gL P oLp
iz - ZE 3I3sg 0 y
SMGt e cM,wD SH:C FMGT mmm . EQiL) 2oy, FHQU35)
Zn 5 bZP
i yetd 22 o AT S SLLTL A f: 9 R w_” £
n 4
== Qrzg)
8zp
b 3
8g 950 N ey BeQuer) HEQULE 230184) £QUeLd mﬁnc
v M cAE ap ap 0zn ten
L9 g Lp £l 09 T . W9
23014
5t
Zﬁﬁ: 19
5\ Lp
0g
288G
b e
m—O L3 gzp
130448 4
:Aﬂ (g -S3HL 115
L O 1P 3 HI1 1A
Lt | ININO11150d-0Y3E
9ifsa
g3
LS P EELI
B D
. INTL5 1O
(s N N N \
. <




00-L8+LE000 8% m b/C HINIA ISLOoH 7] H &m&m/\l_ LO884d1 20 X433l VLN
SN INMYYUIR 4p 8UOU3U LEOOK *XT13L AELULE
W_Z '._mm XGOU ﬂ& 00 vL 8L 7 Sb+ “3hOId
13018 : JINAT OVSE - 3O /
Gwsoo G/ SINYYD INYTO TI0UN
£ 8 ) o
Zv Lslas oh |er 39
ila Ia £lo I
d01S3OCTH NI 40 NO[LMNOZESAIHILLSVH 391
d0 d01S 3L LHIHOH7 LSY T XYH-30u] HIL1AS Liuld INILSiaH NO11INO3H
INIISIOH dOLS-NOM LNIWON/ QYD T XYH-NON 1S10H-NON (133dS-HON
LeP DLp 8P £p
N
Tiﬁaf
c bZP
1§ 9P ?Ju
@
R it j— - — == - lm.l& D_‘_ c...ﬂ 8¢
g8 1 - I t P 1 “
= = e — — a = 1 x x
Hmﬂm 11_ ~ m_ MB_ OFMm 2 i 'Olm | nlu.m
e > © o o n9 X z =3 n Y ns
z3z “3 Z3A 2 e Aw | =R I i m ! b
7979 o mom3 o i v 4 -0 ca
“2R% ER 0 Ca 5, 37, HQs) | S 22 29 £e
- B mom 55 - =
=2 - ogp o) ma 3
- - _||J_ 09 _ - Z3 m.,m mm
._. ! oz ! = X | a z
= 34 B bl e S avan . mg i f- ( g=
] , =004 . & { N ! -
B S - |
! &
ct gL n £l ! fm+ Lt
INIHOH !
=00t -0 !
|
YRQ (4G [£Ae N3] bLQrgk) blQuzer __ &
00 | 83 Gl 1
b ¥4 rw e !
)




00-18+LL000 8% m b/g

UM " 434

HONIA 13100 11 dS 1SV

TININAHY YW
o WO09[ T4
‘N9 SZes| OLva| NI3 ]

L 08881 20 "XY4313)
4R 8LOJIU LEO0E
Q0 +L 81 Z S+
AINAT OLSE - MO

HIYWNIG

S/V SANVHD INVII T104YA

138vH
LINYNS
V]
030713143

T38YH LIONS
ER ]
031S1A1

03
INTHIAOT

OHYNAQ OHIVL

NIMIAYANIdEd | .
Y3141 N5HOZURBHYH 12z
N18YD HOLYYIAO
NI H310HINOD
|||||||| . S R
llllllll B .
8 _ L
lllllll f-- e o
0 g
1111111 R
z
'
(8N i
310N \
I
Fan “
|
i
;
2] .
" !
IIIIIIII _ 4
.
HOLYHIIINI
INWA L3S ¢ULn s
(b
47 <IN
1z
] ¢ —,
[T Tiad i < SRy
Uiy nGL+ 105 no nGL-
LN

()




00-L8kL£000 8% w b/| HONIA 1SIOH ] dS1SVYT L0888 L 20 ¥¥43131 WV
ONINYEYHIE 4P BUBIOU LD X731 dYWNID
EEER NOoaT 14 00 +L 9t 3 Sb+ “3HOHd
:301s . 3INAT OFSE - %O / 7
B BICWB | OLV0]| N9IL 2 FIANYEHOHON SV mmz<mu HZ(HU I_I_QW_X
iz e Le Li Zh
EEEN rm o la
4o % O/ H M/ H M/ M M/
40 g3n
ININIYAHIND HO 1Y L3R INTLSLOH IWTHINGT IHINIYAHIND
SUSHIL [SYHIING "¢ ASTPINISHR 501 L SO3HILLSYHESAD 1
INLHOL INOM NV 4 HINY LML) ¥ IIHEIM QMY 45-TI0G NI HOL INGH YIIESANY LS LS
HOULS 1133 033454300 "¢ AVI30 3M1L HILNNOD L AV138 39VIT00° 334 Q374SH3M0 L AVIZH 11 LSONYLS
{GZ} [ 189)
INI 80N
-ONIN3D 3
ik 66 bl JIVIN3-Ty
EL R
L ¢ ] s 1% 13534 [ T
L b
n 22 & o &® X
0 o Len 0Zn o Zn
0z 8 g .
- oLz g oL 2 0z oLz oz
Ae-170 HJY000Z-00% LER fy-1e0 fp-1e0 NoZ-0Z noZ-¢
SZLHS SGHUE SHIVY SZHS STLHS SZLHS SZLHS
£l
(he) £bQusk)
Lp
ng P g
N
oy
18
AN A ¥e)
34




00-L8%L2000 "8+ ; HINTA 1SIOH ; LOBBEL 20 "xv4aL .
m /g > «._ H &ml_.w(\l_ TN INMIYHIE AP auoudu LEOOE XITIL HIVHNID
UN 49 MAosT| 14 00 +L 8L Z Skt "SWOHJ
01 SRS O IVA | NI IT T e S/V SANVH3 INVI9 T1124YM
f
g .
JE |
INTHOLINIOW *J3anNs "100N _
i =
T | 39bY
b i8 8
L8 LSV 0\? ‘ :n.
8 (¥ grp
I9vaNI-34 z o .
naz-2 317X 13N
gZLHS
Lrgx 19

8L}




00-L8%L£000 " 8F D Hontn 1s1od - TLdS1SYT L0888 L0 xV43L : HYYWN IO
: L N INAYYUIE P suoudy LEO0K “XIT3L
' : o “INOHd
S SEEED ; ; ngosy rd 00 ¥L 81 2 Sk+ 73 .
:31S i — L ~FMAT OeSE - MO /Y NY NV 1 104UA
.?"i 1 A IS INTS N RER Z INNVEHOHON m mm__ W_Q l~. H Q ,
| . .
/(\ §Y45-13 INTEYVRHTYRS | 8v¥s-13
THBHM/ -~ 1Y bUA .:,:mzwn_:m&: HYHS-13 [ JHHYN MY Y04 Od4vdl it -ACTHEA/ - 19 HUSd AS2CE REEE o
= FI35 M 3426V T3tivd INIATIS/A31T0ML IAUSHI LS M LYIH INTLV3H MEBYD HOLVHIHO IZvg INIAIS  378VD 810574
AVI3Y TO8EN0Z TS dHd 404 33¥170N T0YINDD 1330S 3nd BN SR TRERE HO4 HIHUOJSNVHL OL GATTTUYIL 404 AD2LXE AD9ENE
ag LB 4.3 I Z
: I . [ 3] (17 020
Y ,m_“\ ,.H | . N %_n d t]s]d
P “ \
9 ‘ ! . ]
i ! ! | = =
(g ¢ MO _ 1
[jt47 " RN .
'z A cﬁuf
— I o o Ly
H 4 (521 4 N0z A :
° v sz
nozz rﬂ .
an
A
L3 s e
9 .
(AR} a LT
i55) Ld
el
5 \
ZL
. - N :
Z
- Ly 2z
- 1S /
Ll

I







00-L8%LT000 "8% w b/ HINIA LSICH l_ H n_w._.w/\l_ LNgBBt 2l Kv4313L .
. M ©IONTNYMYYN3E 1P 8UOS3U L730F “X33)1 .mﬁ
R ~Naosl T4 OC bL BY 2 Sb+ "INDHd
13015 = i _ JNAT O4CE - HO /
N wos-e S/V SINYYD INVI9 TI0UN
v R
9% 2%
LEAL ) i
SZHE | % 9¢ by LT
I I 73 A
ISSVHSANYLS
dOLS0ON g -GUH 90 YCLO0M
IKINSYAYAND 1 IND¥OHE3L
a01s 08 HOLS153Y
HO1Y 11 ININHO LOH YTINOINOH AJNITUINE NV NV HO1OH NI dNL3EaN INTTH0HONT
NV HOLOW AVI3H NIVM INIHOL INDH HILIAS OHMIHL 6015 AINITYIH3 IIVING
{141} o
C 1 L] ]
£3 L3 1P 0zo 9)
¥8QrLg) s sesgrg F5Q (1E) : 1%V INOXdO0
8gp nmuu*whmm_ 3ep HILIAS ¥00d
£9 Ls 1o £5
v c95 ) LQiLL
L otn 9
FQen (£v)
0 . 97 arp ST
) | HOLOWLSVA R
LHVINON J0HINOT 3

e

N

FLQzey
0zp
£L
950cz)
W93

~0uy3L .tnfa_m~
YOLOW 1SIOH o'8cp

b
" Wi -

—OHY3HL
b ¢
SE 5 z
- ST

¥o-+2d
YIINTYAIS
o |||uoistuam

N IeoAd

% 33V

dOL5/1HYLS
340/N0

d01508H,
d0LS AJNITH3UZ




00-L8+L£000 "8% Mw b/ - HoNIm 1stoH 11 dS 1SV L0888} 20 Xv431L AUVIN
14 - T IININMHYHI 4P BUDLOU {E00V "X313L HYWN30
; - 00 5L 8L Z S+ “3NOHJ
N 434 HU03j rd
13015 . JONAT OLSE - X0 /
| biZib8 ] OLV{] 'NI3L Z r3INNVENOHON m < mmz<mu ._.Z< H @ I_l_me
- LS
¥4 cL c9 59
b Sk ¥4 Ly T 95 9
velaz C sz b 9c gy|9s 3 LT calgy
s) ]
3E 3R B 3K 3E AR AE
HIONYASTVHYON  INIONYASUING  ONTHINOIBMINGYLNITI  3ASHINELSYT IN[UTN0E
ISHIHBISY ELPERGIEAA I I TRINISYDS ¥YI3ysalL ANOULINTTI
3971700 IVUYON FIVLIONYING  ININI0IE SIINOHLIITT  IwyHE ISTOH ININIOTE ¥71345 135490 YIUGINIONYd3-1105
3AvHE 1S10H INvHE 1S10H 40 AV AVIZY I T SIINOHLIATI AVI3Y T13AVHL AVI3Y 39VITON° 43
[ “15L2 8J m Lp bP gLp . ﬁ oLp
N N
. . N 2asg’
SMGI NPMFI wowﬁmé NHM:C NMMGE mmH mm:.c, £QUiL) S o, _.:‘.ﬁam_
. n D=
L Q5 L g PP PP PP ' 9 C 8 0§ ueP
- m nb
29 vQze)
8zp
. £h ir
g9 a5 umuwm,«o, beQeeey sLQUEs) 23Q(gy) MM:C mwm:
R 9ip oLp L ozn 1zn
L9 ceyLP £l 09 1oy od : _A W9
: [Acle RN
. L3
Iﬁﬁ: 3
) LP
o9
.08 ‘
v_kw;mv Qg mmm mmﬂmﬁw.
13 82 hd
a9 a9 coy 8zP
4I0AHES
:.n/ (g} -SaMI T LS
ip
09 HILTA
ININOTL1S0d-043
9f st
e INTYIAO
H anfLsiol
3
N A AN e o / IS

- P R -




oS 4] e [ e sl TIdSISVT L —— e "
. . 00 #L 8L 7 Gkt "3NOIId .
T s _ k] MEN meiesem S/ SINVHD INVI9 TI0uM
Wm hm‘MM St M” 39
3B a R B

d0 d01S Il

LNIHQH/ LSV XY1- 3901

dOLS30rOH 3nMl 4g NOIL5NG3HSA3HILLSYH INNH]

1Yy Y
AN3NOH =001

RN
oo
= [=X=]
B
=8
bry — -
— >0
\ﬂHH w >
2z 45
O
r xx
m 55
- 75 T X
mm
z =
=3

£
—(

wwL/ﬂwmv 2205 kL
Q' 020

HILIAS LIW17 INLISIOH NOLLINa3Y
INTLSIOH dOLS-NON LNZHOW/ VD" XVU-NON LSIOH-NON 033dS-NoN
bZp oep 8ep P
R —

( 9t-) FLQze)

IN3HOW
%001 -0

o
-

[=}
=4

- )

"2}
-

2QiEY3N0 LSIOH
INIONYHEIN040LS

!
5 ' &g S
[ i ot | s
<] n g nS5
] ! oo ! -5
u

oA oo

=9 x93

= =

l.an t.uh

o

w wn
z b3

=3 =3

o X ox

r T

o -

&—————-————oﬂo—




00-L8+L£000° 8% - .
m b/g HONIA LST0H l_ H &m._.m<l_ $ININNYYHIE rv_w wcwgwc,rmmorx«mwmw HAYHNID
HN " 434 . ‘MO09] rd 00 +L 8t Z S+ “3NOH
zwwm BLZIe8[ OLV0 .zuur muwﬂmmnmmzmmmm m / < mmz/\mu ._.Z< H @ J_I_Smx
a3
INTHIAO T
N3NIAVAM3LES 1 sale] OHYNAT OHOVL

¥4 IHSHOZHNBNYH 1221
NTBYD HOLVH3do
NI 431I0¥INGD
R T SR . — o _ -
e 0 bk d LT o .
I T I m__ 1 =
. A LRI B b1
ERT:I) S
ewovws 4 b4 Y _Y______ - . J
) 0
138Yy LI0NS L '
291 L] - i
. :
o3LsinL 310 "
!
[24)] “
)
)
I
A i
11111111 _ 4
HOLYHIILNI 0L
INWVA 135 :¢CLn
N
)
2p o
1z
[T [ L £ BNy
Yy nsL+ 1as no ASL-
LN




00-L85L£000 8¢ m b/ HINIM LSIOH 1_ H n_m._.w<|_ LOBBSB L 20 "¥v23131 HIVIINTG
L . ONINMuYWIg P 2U04DU LgopL X373y
; ; 0 VL 8L Z Sk+ "3NOMd
dN 434 HJo3| rd 0
13015 JINAT OFSE - %g / 7
ek I e S/Y SINVHD INVI9 g4
iz ag Le L 1 9 r
EYEN ER N Sla o ey
&l o Ia fra £ £a Ia I
40 a3
ININIYAHIND 40LYIT LA INLLSLOH INTHINGT ININIYAYING
SO3HII 15VHAINO 2 ISVIINISHO 4501 1 SOIHIILSVHEIRD °L
INTHOLINOU NV CERRMIE T Y BHSIMIANYd5-T10S SNTHO 1 INGH YI3HSONVLIS L 1S
MRULS 1733 03354300 ¢ AV130 3urL BILINNOD 31t AV13¥ 39viTon- 43y a37dsHIM0 ‘1 AYI3H 1711SONVIS
(sz1 (98} ﬂ -
INITEON
- ~GNIN3I N
o fts IIVIN-3y
4rtrg
S ) [ [ 1353y [ L5
Lt b
0 b3y 2 ® X a @ 0%y
ooy oin ven . 0zn g M Zn
Z 0z 1 e o 2 b2 o e oz
k=170 HdH0002-002 03- Ab-L*Q Ay-17Q nooz-0Z noz-Z
SZiis SSLHS ShIVS [T SZLUS SZLUS SZiHS
£1
23] erRIGH)
O b8 L0 LP
) ) ) ) -
Lr L( AN N M&
>

e




AYYHNTQ




